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Simbolo de advertencia

Este documento contiene avisos que debe observar para garantizar su seguridad personal, asi como para proteger el
producto y los equipos conectados. Estos avisos se resaltan en el manual mediante un triangulo de advertencia y estan
marcados de la siguiente manera.

A El simbolo de peligro indica que se pueden producir lesiones personales graves o la muerte si no se toman las
precauciones adecuadas. No avance mas alla de un simbolo de advertencia hasta que las condiciones indicadas se
comprendan y cumplan por completo.

Prefacio

El fabricante del equipo original se reserva el derecho de cambiar la informacién disponible en este documento sin previo
aviso. El fabricante no se hace responsable de los dafios ocasionados al equipo / personal durante la instalacion o el uso
de equipos como se explica en este documento. El usuario debe adquirir conocimientos y habilidades suficientes antes
de utilizar el equipo en la aplicacién y seguir todas las normas y regulaciones locales para cumplir con los requisitos de
seguridad.

Copyright (Derechos de autor)

La documentacion y el software incluidos en este producto tienen copyright 2018 de Tempco Electric Heater Corp. Todos
los derechos estan reservados. Tempco Electric Heater Corp. se reserva el derecho de realizar mejoras en los productos
descritos en este manual en cualquier momento y sin previo aviso.

Ninguna parte de este manual puede ser reproducida / copiada / traducida o transmitida de ninguna forma ni por ningun
medio, sin el permiso previo por escrito de Tempco Electric Heater Corp. La informacion que suministramos se cree que
es preciso y fiable a partir de esta impresion. Sin embargo, nosotros no asumimos responsabilidad por su uso.

NOTA:

Es muy recomendable que un proceso incorpore un control de limite como un control Tempco modelo TEC-910 que
apagara el equipo en una condicion de proceso predeterminada para evitar posibles dafios a los productos o sistemas.

Informacioén de contacto

TEMPCO México, S.A. de C.V.

Amado Nervo No. 60-Bis, Col. San Francisco Tetecala, Del. Azcapotzalco, C.P. 02730, CDMX
Sitio web: www.tempcomwxico.com

Correo electronico: info@tempcomexico.com

Tel: (55) 2451-4070

Fax: (55) 5561-6889

TEMPCO Guadalajara, S.A. de C.V.

Av. Patria No. 1950, Col. Lomas de Polanco, C.P. 44960, Guadalajara Jal. México
Sitio web: www.tempcomexico.com
Correo electronico: gdl@tempcomexico.com
Tel: (33) 1204-4030
(33) 1204-4031
Fax: (33) 1204-4033
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1. Introduccioén

1.1 Introduccion

La nueva generacioén de la serie de controladores de légica difusa (Fuzzy) basada en microprocesador Tempco PID
incorpora dos pantallas LCD brillantes y faciles de leer que indican el valor del proceso (PV) y el Set Point (SP).

La tecnologia Fuzzy Logic incorporada en estos controladores de la serie, permite que un proceso alcance un

Set Point predeterminado en el tiempo mas corto con un minimo de rebasamiento durante el inicio (encendido) o
perturbaciones externas de carga (ejemplo: una puerta del horno que se abre).

Los diferentes modelos de controladores en esta serie son los siguientes:

No. de Modelo Tipo de Montaje Tamafio DIN o oIF..?.?[éEE :;%EEE;;MJ Z’;‘;‘fgzggﬁ: [‘,’,fﬁ,’js
TEC-2400 | Montaje en panel 1/32 DIN 1 "(;41"?8’;;’5?;8" 3 (76)
TEC-9400 Montaje en panel 116DIN 178 @;jjﬁxgg"'} e 2 (30)

TEC-84007TEC-8450 | Montaje en panel 1/8DIN e 2" (50)
TEC-7400 | Montaje en panel ateDIN | 2 e | 2(50)
TEC-4400 Montaje en panel 1/4 DIN 3 3!4@5)(3;;92) ot 2" (50)
TEC-6400 Riel DIN e

1-1. Modelos de controlador

Estos controladores son alimentados por una fuente de alimentacion de 11-26 o 90-250 VDC / VAC, incorporando una
salida de relé de control de 2 amperios como un estandar. La segunda salida se puede utilizar como control de
refrigeracion o como alarma. Ambas salidas se pueden seleccionar como 5VDC o salida l6gica de 14 VCC, corriente
lineal o voltaje lineal para controlar un dispositivo externo. Hay seis tipos de alarmas y un temporizador de permanencia
que se puede configurar para la tercera salida. Los controladores son totalmente programables para corriente linear,
voltaje linear, PT100 y tipos de termopares J, K, T, E, B, R, S, N, L, U, P, C y D. La sefal de entrada es digitalizada
mediante el uso de un convertidor de A a D de 18 bits. Su velocidad de muestreo rapida permite que el controlador
controle los procesos rapidos.
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1.2 caracteristicas

La nueva generacion de controladores PID de bajo costo tiene muchas caracteristicas, algunas de las cuales se
enumeran a continuacion.

e LCD Display

e Alta precisién Conversion A-D de 18 bits y Conversién D-A de 15 bits
e Velocidad de muestreo mas rapida 200 ms

e Entrada Universal

e Fuzzy Logic + Tecnologia PID

e Posibilidad de retransmisién tanto RS-485 como analdgica

e 16 segmentos de Rampa y Soak (meseta)

e Entradas del transformador de corriente (CT) para la deteccién de rotura del calentador
e Hasta 6 entradas de eventos

e (Punto de Ajuste) Set-Point Remoto

e (Sintonizacién Automatica) Auto-Tuning

e Transferencia Sin Problemas (Bumpless)

e Proteccion de bloqueo

e Navegacién de menu bidireccional

e Funcién de arranque suave SOF-STAR

LCD Display
Todos los controladores de esta serie estaran equipados con una pantalla LCD de alto brillo.

Tecnologia PID Fuzzy

Al utilizar la tecnologia patentada PID modificada de Fuzzy, el circuito de control minimizara el sobre impulso y el sobre
impulso en el menor tiempo permitido. El siguiente diagrama es una comparacién de resultados con y sin tecnologia
Fuzzy Logic.

Control PID con tuned adecuada
Temperatura PID + Fuzzy control —

Set
point

Calentar  Perturbacion de carga

Tiempo
1-1 Control PID Fuzzy

Alta precisién

Estos controladores se fabrican utilizando una tecnologia que contiene un convertidor A a D de 18 bits para mediciones
de alta resolucion (resolucion real de 0.1 ° F para sensores termopar y PT100) y un convertidor D a A de 15 bits para una
salida de control de corriente o voltaje lineal.

Tasa de muestreo rapido

La frecuencia de muestreo del convertidor A a D alcanza hasta 200 mseg. Esta velocidad de muestreo rapida permite el
control de procesos rapidos.
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Comunicacion digital

Los controladores pueden estar equipados con una interfaz RS-485 opcional para proporcionar comunicacion digital.
Mediante el uso de cables de par trenzado, se pueden conectar hasta 247 unidades a través de una interfaz RS-485 a
una computadora host.

Puerto de programacién

Un puerto de programacion Micro USB esta disponible para configuracion automatica, calibracion y actualizaciones de
firmware sin la necesidad de acceder a las teclas en el panel frontal.

/,--" Terminal trasero

/

4//- Lado superior

.
4 L Puerto de programacion
= = =gy (interfaz micro-USB)

\_ Panel frontal

1-2 Puerto de programacién

Auto-Tuning

La funcién de Auto-Tuning permite al usuario simplificar la configuracion inicial de un nuevo sistema. Se proporciona un
algoritmo inteligente para obtener un conjunto 6ptimo de parametros de control para el proceso. Se puede aplicar ya que
el proceso se esta calentando (arranque en frio) o cuando el proceso esta en estado estable (arranque en caliente).

Proteccion de bloqueo

De acuerdo con los requisitos de seguridad del usuario, se puede seleccionar uno de los cuatro niveles de bloqueo
(NINGUNO, TODO, USUARIO, CONFIGURAR) para evitar que se modifiquen ciertas configuraciones.

Transferencia sin interrupciones

La transferencia sin interrupciones permite que el controlador continte controlando utilizando su valor de salida anterior
si el sensor de entrada se rompe. Por lo tanto, el proceso puede controlarse temporalmente como si el sensor funcionara
normalmente.
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Rampa de Soft-Start

La funcidon de Rampa se puede realizar durante el encendido y en cualquier momento que se cambie el Set-Point. Puede
aumentar o disminuir. El valor del proceso alcanzara el punto de ajuste dentro de una velocidad constante
predeterminada (° / seg, °/ m).

Soft-Start

La funcién de inicio suave (Soft-Start) permite la capacidad de limitar la potencia de salida durante un tiempo
programable (SFT) o hasta un valor umbral programado (SFTH). La funcién de inicio suave (Soft-Start) funcionara hasta
que se alcance uno de los dos. Cuando se ejecuta la funcion de inicio suave (Soft-Start), el Display inferior alternara
entre el mensaje "SFSt" y el Set-Point.

Entrada de Evento

Las entradas de eventos estan disponibles como una opcién para cambiar ciertas funciones y el Set-Point. Hay 6
entradas de eventos disponibles en los modelos TEC-4400, TEC-8400 y TEC-8450. Hay dos entradas de evento
disponibles en los controladores TEC-9400, TEC-7400, y una entrada de evento esta disponible en los controladores
TEC-2400, TEC-6400.

Set-Point Remoto

Una funcion del Set-Point remoto esta disponible para variar el Set-Point mediante el uso de un voltaje lineal o una
entrada de corriente. Un Set-Point Remoto esta disponible en modelos seleccionados.

Entrada CT

Las opciones de entrada de CT estan disponibles para detectar si un calentador se rompe o para monitorear la corriente
de una salida de alarma. Hay un maximo de dos entradas de CT disponibles.

Retransmisién analdgica

La retransmision analdgica esta disponible como una opcién.

Segmentos de perfil (Rampa / Soak)

Estos controladores tienen la opcién de perfiles de Rampa y Soak con un total de 16 segmentos. Estos segmentos se
pueden usar como 4 perfiles con cada 4 segmentos o 2 perfiles con cada 8 segmentos o un perfil con 16 segmentos.
Esta opcién no esta disponible con los modelos TEC-2400, TEC-9400 y TEC-6400.
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1.3 Especificaciones

Especificacion

TEC-2400 TEC-9400 TEC-8400 TEC-8450 TEC-7400 TEC-4400 TEC-6400

Fuente de Alimentacion

90 a 250VAC, 47 a 63Hz , 20 a 28 VAC,47-63Hz / 112 40 VDC

TEC-2400/TEC-6400: 8VA, 4W Maximo., TEC-9400: 10VA, 5W Maximo., TEC-7400/TEC-8400/TEC-8450/ TEC-

Consumo de energia 4400; 12VA,6W Maximo

Entrada de senal

Tipo Termopar (J K, T,E,B,R.S.N,L.U,P.C.D), RTD (PT100(DIN), PT100(JIS}), Corriente (mA) Vataje(Volts)
Resducion 18 Bits

Tasa de muestreo

5 Tiempos / Segundos (200msec)

Calificacion maxima

-2VDC minimo, 12VDC maximo

Caracteristicas de entrada

Tipo Rango Exactitud @ 25°C |[Entrada de Inpedancia
120°C 1o 1000°C( -184°F fo .
V| £2°C 22MQ
K| -200°C to 1370°C (-328°F (o 2496°F] 2°C 22N0
T | -250°C10400°C { 418°F to 752°F ) 22°C 22M0
E__ | -100°C 1o 900°C(-146°F lo 1652°F ) £2°C 22M0
B 0°C lo 1820°C( 32°F lo 3308°F | | +2°C(200°C to 1800°C ) 22M0
R 0°C 1o 1767 8°C(32°F to 3214°F ) £2°C 22M0
5 0°C 10 1767 8°C(32°F to 3214°F ) £2°C 22M0Q
N | 250°C to 1300°C(-416°F o 2372°F) £2°C 22M0
L | -200°C10900°C(-326°F fo 1652°F ) :2°C 22MQ
U | -200°C10600°C (326°F lo 1112°F) :2°C 22M0
P 0°C lo 1396°C( 32°F o 2543°F | £2°C 22MQ
c 0°C 10 2300°C(32°F o 4172°F | £2°C 22MQ
D 0°C 1o 2300°C( 32°F lo 4172°F ) £2°C 22MQ
PHOON T 2007 to 850°C -328°F to 1962°F £04°C 13KQ
PTI00QIS) | -200°C fo 600°C(326°F 1o 1112°F ] 204°C T30
mA 3mA [0 27mA £005% 250
VDC -T3VDC to 115VDC £005% 15MQ

Efecto de temperatura

1.5uV /°C para todas las enfradas excepto mA entrada, 3.0uV /°C para mA

Efecto de resistencia Termopar: 0.2 uV °Q; 3-hilos RTD: 2.6°C /Q de diferencia de resistencia de
del cable del sensor 2-coductores RTD a 2 hilos: 2.6°C /Q dela suma de resistencia de dos cables
Corriente de agotamiento 200nA
Rechazo de modo
comiin Ratio (CMRR) 120 dB
Relacion de modo de
55dB

trabajo normal (NMRR)

Deteccion del sensor
abierto

Sensor abierto para termopar, entradas RTDy mV , Sensor corto para nefradas RTD, Por debajo de 1mA para
entradas de 4-20mA por debajo de 0.25VDC entradas de 1 - 5VDC, no disponible para ofras entradas

Tiempo de respuesta
del sensor abierto

Dentro de 4 segundos para entradas de termopar, RTD y mV, 0.1 segundos para entradas de 4-20mAy 1 - 5VDC.

Entrada de Set-Point

Remoto

Tipo Corriente lineal, vataje lineal

Rango -3mA to 27mA, -1.3VDC to 11.5VDC

Exactitud +0.05 %

Opcion del Sef o Lo o - _ -

Point Remoto No disponile | No disponible Disponible Disponible Disponible Disponible  [No disponibie
Entrada de Inpedancia Corriente: 2.5Q. Voltaje:1.5MQ

Resdlucion 18 Bits

Tasa de muestreo

1.66 Tiempo/Segundo
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Especificacién

TEC-2400 TEC-9400 TEC-8400 TEC-8450 TEC-7400 TEC-4400 TEC-6400

Calificacion maxima

280mA maximo para enfrada de cormriente, 12VDC maximo para entrada de voltaje

Efecto de temperatura

+ 15UV /° Cpara enfrada de voltaje, + 3.0uV / ° C para entrada de corriente

Deteccion del sensor
labierto

Por debajo de 1 mA para entrada de 4-20 mA, Por debajo de 0.25 V CC para entrada de 1 a 5 V CC, No disponible para otras entradas.

Tiempo de respuesta

del sensor abierto 0.1 segundo
Entrada de evento
Numeros de eventos
de entrada ! ¢ g 8 2 5 1
Logica baja -10VDC minimo, 0.8VDC maximo.
Légica alta Minimo de 2V CC, maximo de 10V CC
Funciones Ver tabla de disponibilidad
Entrada CT
Tipo CT TEC39998
Exactitud + 5%de la lectura a escala completa + 1 digito.
Entrada de impedancia 294Q
Rango de medicion 0 to 50AAC
Salida de CT 0to 5VDC
Montaje CT Montaje en pared (tornillo)

Tasa de muestreo

1 vez | sequndo

Salida 1/Salida 2

Tipo Relé, vdltaje pulsado, voltaje lineal o corriente lined
Clasificacion de relé 24, 240V CA, 200000 ciclos de vida para carga resistiva
Pulsos de Vdltaje Voltaje de fuente SVDC, Resistencia limitante de corriente 660
Resducién de :

salidalineal 1S5t

Regulacién de 5 :

st el 0.02% para cambio de carga completa
Tiempo de ciclo de

seliciainesl 0.1 seg (estable a 99.9%)

Tension de ruptura

de aislamiento i

Efecto de temperatura +0.01% of Span/°C

Capacidad de carga ) — : T ;

de salidalineal Corriente lineal: 5000 max., Voltaje lineal: 10KQ min.
Alarma

Tipo de relé Forma A

Calificacion maxima

2A, 240VCA, 200000 ciclos de vida para carga resistiva

Funciones de alarma

Temporizador de permanencia, desviacién baja, desviacion alta, banda de desviacion baja, banda de desviacion alta, proceso alto, proceso bajo

Modo de alarma Latching, Hold, Normal, Latching/Hold
Tiempo de espera 0.1 a 4553.6 minutos
Comunicacion de datos
Interfaz RS-485
Protocdo Modbus RTU (Modo esclavo)
Direccidn 1 to 247

\Velocidad de transmision 2.8KBPS to 115.2KBPS
Bit de paridad Ninguno, par o impar
Stop Bit 1 or 2 Bits
Longitud de datos 7 or 8 Bits

Tampon de comunicacior 160 Bytes

etransmision analég

ica

Sefia de salida

4-20mA, 0-20 mA0 - 10VvDC

Resaucion

15 Bits
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Especificaciéon

TEC-2400

TEC-9400

TEC-8400

TEC-8450

TEC-7400

TEC-4400

TEC-6400

Exactitud

+ 0.05% dd rango + 0.0025%/° C

Resistencia de carga

{0 a 5000 para selida de comiente, 10K() minimo para salida de voltaje

Regulacion de salida

0.01% para cambio de carga completa

Tiempo de configuracidn de salida

0.1 segundo (estable a 99.9%)

Desglose de aislamiento

1000VAC min

Error de linealidad integral

+ 0.005% de span

Ffecto de Temperatura

+ 00025%de span/° C

Saturacion Baja

OmA o OVDC

Saturacion Alta

22.2mA 05.55Y, 11.1¥ min

Rangos de Salida Lineal

0-222mA (0-20mA /4 - 20mA}, 0-5.55VDC (0 - 3VDC, 1-9VDC), 0-11.1VDC (0 - 10VDC)

Interfaz de Usuario

Teclado

4 llaves

Tipo Display

Display LCD de 4 digitos

Numero de Display 2 2 3 3 3 3 2
lamano de Display Superior| 0.4"(10mm) 0.58'(15mm) | 0.7'(17.7mm) | 0.7"(17.7mm) | 0.58"(15mm) | 0.98"(25mm) | 0.31°(8mm)
Tamario de Display Inferior [ 0.19°(4.8mmj | 0.3°(7.8mm} | 0.4'(11.2mm) | 0.4°(11.2mm) | 0.32°(8.3mm) | 0.55°{14mm) 0'25”(]?‘5m
Puerto de Programacion

Interface Micro USB

Funcién de
Comunicacion de PC

Configuracion automatica, calibracion y actualizacion de firmware

Modo de Control

Salida 1 Accion inversa (calentamiento) o directa (enfriamiento)
Salida 2 Control de enfriamiento PID, banda P de enfriamiento 50 ~ 300% de PB, banda muerta -36.0 ~ 36.0% de PB
ON-OFF 0.1~50.0°C(0.1~90.0°F) contrd de histéresis {banda P = 0)
Por PD 0 - 100.0% de ajuste de compensacién
PID Fuzzy logic modificada, Banda proporcional 0.1 ~500.0° C (0.1 ~900.0 ° F), Tiempo integral 0 - 3600 Secs,
Tiempo derivado 0 - 360.0 Secs
Ciclo de Tiempo 0.1 a2 90.0 segundos
Contrd Manual Calor (MV1) y frio (MV2)
Auto-Tuning Arrangue en frio y arrandgue en caliente
Modo de Falla Transferencia automélica al modo manual mientras se rompe ¢ sensor o se dafia el convertidor A-D
Conltrd de Rampa 0a5000°C{0a8000°F)/ minutoo0a500.0°C (0a900.0°F)/rampa de hora
Filtra Digital
Funcién Primer Crden
Tiempo Constante 00205 1 2 5, 10, 20 30 60 segundos, programable
Perfil
Disponibilidad No No Opcio | Opeion | Opcion | Opcién No
Nimero de Programas NA NA 1 programa con 16 segmentos o 2 programas con cada 8 NA
= segmentos o 4 programas con cada 4 segmentos
Especificaciones ambientales y fisicas
Operacidn de A0°C t0.50°C
Temperalura
Temperatura de almacenamiento -40°C to B0°C
Humedad 0 a 90% HR (sin condensacion)
Altitud 2000 mefros maximo
Contaminacion Grado |l
Resistencia de aislamiento Minimo de 20MQ (@ 500V DC)
Resistencia didéctrica 2000VAC 5060 Hz por 1 Minuto
Resistencia de vibracion 10 to 85 Hz , 10m/s” por 2 Horas
Resistencia a los golpes 200 m/s?(20g)
Alojamiento Retardante de llama Policarbonato
Montaje Pand |  Panel | Panel |  Panel | Paned |  Pand | DINRid
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Especificacién TEC-2400 TEC-9400 TEC-8400 TEC-8450 TEC-7400 TEC-4400 TEC-6400
Dimensiones o i " " i .
(W¥HD) (mm) 48*24*32 48*48%59 48*96*59 96*48"59 27259 96*96*59 22.5*96*83
Profundidad detras

del panel (mm) 84 50 50 50 50 50

Dimensiones de , . . .

corte (mm| 45%22.2 45*45 45%*92 92*45 6868 g2*92

Peso (gramos) 120 160 220 220 190 290 160
Estandares de aprobacion

La seguridad ULE1010-1, CSA 22.2 No.61010-1-12, EN61010-1 { IEC1010-1 )

Clase protectora IP66 para Panel (En proceso), IP20 para terminales y carcasa. Todo uso en interiores.

EMC EN61326

1.4 Codigo de hardware
1.4.1 TEC-2400 Cédigo de hardware

TEC-2400|__|_| I___l I___I I___I

Entrada de alimentacién
4. 90 to 250 VAC, 47-63Hz
5 201028 VAC, 47-63Hz ! 11 to 40 VDC

Salida 1
1:relé de forma A (24, 250V)
2: SSRD, 5¥DC/ 30mA

3: Aislado 4-20mA 7 0-20mA
5: Aislado 0-10VDC

C: SSRD, 14VDC / 40mA

Salida 2/ Alarma 1
0: ninguno

1: relé de forma A (24, 250V)
2: SSRD, &¥DC/ 30mA

3: Aislado 4-20mA / 0-20mA
5: Aislado 0-10VDC

C: SSRD, 14¥DC / 40mA

Opcién 1
0: ninguno
1. RS-485
2. 1 Evento de enfrada
3: Entrada 1 CT

Opcién2
Ninguno O:
1: Refransmision 4-20mA [ 0-20mA

2: Refransmision 0-10Y

3: Alarma2, relé de forma A, (2A, 250V)
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1.4.2 TEC-9400 Cédigo de hardware

TEC-9400-

Entrada de alimentacién

4: 90 to 250 VAC, 47-63Hz
5 20 to 28 VAC, 47-63Hz / 11 to 40 VDC

Salida 1

1. relé de forma A (2A, 250V)
2. SSRD, 8VDC f 30mA

3: Aislado 4-20mA / 0-20mA
5: Aislado 0-10VDC

C: SSRD, 14VDC/ 40mA

Salida 2/ Alarma 1
0. ninguno

1. relé de forma A (2A, 250V)
2. SSRD, 8¥DC/30mA

3: Aislado 4-20mA/ 0-20mA
3. Aislado 0-10v¥DC

C: SSRD, 14VDC/ 40mA

Alarma 2
0: ninguno
1: relé de forma A (2A, 250V)

Opcidn 1

0 Ninguno
1. RS-485

Opcién 2

Ninguno 0

1. 2 Entradas de evento

2 1 Entrada de eventoy 1 enfrada CT
3. 2 Entrada CT

Opcién 3
Ninguno O:
1. Retransmision 4-20mA / 0-20mA
2: Retransmision 0-10¥DC

3: Alarma 3 Relé Forma A (2A, 250V)

Opcién 4

0: ninguno
1: cubierta de terminal
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1.4.3 TEC-8400, TEC-8450, TEC-4400 Codigo de hardware

TEC-8400-

TEC-8450-

TEC-4400-

Entrada de alimentacién
4: 90 to 250 VAC, 47-63Hz
5 20t0 28 VAC, 47-63Hz /11 to 40 VDC

Salida 1
1:relé de forma A (24, 250V)
2: SSRD, 5VDC/ 30mA

3: Aislado 4-20mA / 0-20mA
5:0-10 VDC aislado

C: SSRD, 14vDC / 40mA

Salida 2 / Alarma 1
0. ninguno

1: relé de forma A (2A, 250V)
2. SSRD, SVDC/ 30mA

3: aislado 4-20mA / 0-20mA
5. 0-10VDC aislado

C: SSRD, 14VDC / 40mA

Alarma2a 3
0: ninguno
1:relé de forma A enla alarma 2 (2A, 250V)
2:rele de forma A enla alarma 2 a 3 (24, 250V)

Entradas de eventos
0: ninguno
1: 6 entradas de eventos

Opcidn 1
0: ninguno
1: RS-485 y Set-Point Remoto

Opcidn 2
0: ninguno
1:1 Entrada CT y Set-Point Remoto

2 2 Entradas CT y Set-Point Remoto

Opcién 3
0: ninguno
1 retransmision 4-20 mA / 0-20 mA y Set-Point Remoto

2: Retransmision 0-10 V CC y Set-Point Remoto

3. alarma 4 y Set-Point Remoto

4: alarma 4, retransmision 4-20 mA / 0-20 mA y Set-Point Remoto
5: Alarma 4, Retransmision 0-10 V CC y Set-Point Remoto

Opcitn 4
0: Ninguno, 1: Cubierta de termina, 2: Perfil de Rampa y Soak, 3: Cubierta de terminal y Perfil de
Rampa y Soak
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1.4.4 TEC-7400 Coédigo de hardware

TEC-7400-

Entrada de alimentacién
4. 90 to 250 VAC, 47-63Hz
5 20to 28 VAC, 47-63Hz/ 11to 40 vDC

Salida 1
1. relé de forma A (2A, 250V)
2: SSRD, 5VDC/ 30mA

3: Aislado 4-20mA f 0-20mA
5: 0-10 VDC aislado

C: SSRD, 14¥DC [ 40mA

Salida 2 / Alarma 1

0. ninguno

1. relé de forma A (24, 250V)
2. SSRD, 5VDC / 30mA

3. aislado 4-20mA / 0-20mA
5. 0-10vDC aislado

C: SSRD, 14VDC/ 40mA

Alarma 2 a3

0: ninguno
1. relé de forma A en la alarma 2 (24, 250V)
2. Relé de forma A enlas alarmas 2y 3 (24, 250V)

Entradas de eventos

0: ninguno
1: 2 Enfradas de eventos

Opcién 1
0: ninguno
1: RG-485 y Set-Point Remoto

Opcitn 2

0: ninguno
1: 1 Entrada CT y Set-Point Remoto
2. 2 Entradas CT y Set-Point Remoto

Opcidn 3

0: ninguno

1: retransmisidn 4-20 mA f 0-20 mA y Set-Point Remoto
2. refransmision 0-10 V CC y Set-Point Remoto

3. alarma 4 y Set-Point Remoto

Opcitn 4
0. ninguno
1: cubierta de terminal

2 Rampa y perfil de Soak

3. Cubierta de terminal y Rampa y perfil de Soak
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1.4.5 TEC-6400 Codigo de Hardware

TEC-6400 —-D D I:l EI l:l

Entrada de alimentacién

4: 90 to 250 VAC, 47-63Hz
5: 20 to 28 VAC,47-63Hz / 1110 40 VDC

Salida 1
1: relé de forma A (2A. 250V)
2: SSRD, 5VDC / 30mA

3: aislado 4-20mA / 0-20mA
5: 0-10VDC aislado
C: SSRD, 14VDC / 40mA

Salida 2/ Alarma 1
0: ninguno

1: relé de forma A (2A, 250V)
2: SSRD, 5VDC / 30mA

3: aislado 4-20mA / 0-20mA
5:0-10VDC aislado

C: SSRD, 14VDC / 40mA
Opcion 1
0: Ninguno

1: RS-485

2: 1 entrada de evento (El1)
3: 1 entrada CT (CT1)

Opcion 2
0: Ninguno

1: Retransmision 4-20mA / 0-20mA
2. Retransmision 0-10V

3: Alarm2 (relé de forma A)

4: 1 Entrada de evento (EI2)

5: 1 Entrada CT (CT2)

1.4.6 Accesorios

TEC-101-110 = Mddulo de unidad SSR de 14 V CC / 40 mA

TEC-101-118 = Mdédulo de salida analdgica aislado 4-20mA / 0-20mA

TEC-101-119 = Mddulo de salida analdgica 0-10VDC aislado

TEC-102-122 = retransmisiones aisladas de 4-20 mA / 0-20 mA. Médulo para todos los modelos excepto TEC-2400 y
TEC-6400

TEC-102-123 = Mdédulo de retransmision de 0-10 V CC aislado para todos los modelos excepto TEC-2400 y TEC-6400
TEC99016 = Adaptador de programacion USB

TEC99015 = Cable de puerto de programacion (1,5 m)

1.4.7 Productos relacionados

TEC99003 = Adaptador de red inteligente para software de terceros, que convierte hasta 255 canales de RS-485
0 RS-422 para ser utilizable en una red RS-232.

TEC99030 = Software de configuracion: disponible en www.tempco.com
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1.5 Puerto de programacion

Un puerto Micro USB previsto en el controlador se puede usar para conectarse a una PC usando un cable de puerto de
programacion (CC98-1) y un adaptador de programacion (PA98-1) para las actualizaciones de firmware. * El puerto de
programacion se usa solo para la configuracion automatica fuera de linea y los procedimientos de prueba. No intente
hacer ninguna conexion a este puerto mientras se usa el controlador durante el funcionamiento normal. *

.

» Panel frontal

Terminales traseros <«

Puerto de programacién micro USB

(| - B

—L i

1-3.Puerto de programacién
1.6 Teclas y Displays

FUNCIONAMIENTO DEL TECLADO
TECLA DE DESPLAZAMIENTO:

Esta tecla se utiliza para desplazarse por el menu para seleccionar un parametro, para ver o ajustar.
TECLA ARRIBA: [a ]

Esta tecla se utiliza para aumentar el valor del parametro seleccionado.

TECLA ABAJO: [v]

Esta tecla se utiliza para disminuir el valor del parametro seleccionado.

TECLA DE REINICIO: E’

Esta tecla se utiliza para:

1. Vuelve a visualizar el Display desde inicio.

2. Reinicie una alarma amarrada una vez que se elimine la condicién de alarma.

3. Detenga el modo de control manual, el modo de Auto-Tuning o el modo de calibracion.
4. Borre un mensaje de error de Auto-Tuning o comunicacion.

5. Reinicie el temporizador de espera cuando el temporizador de espera haya expirado.
6. Ingrese al menu de control manual si ocurre un modo de falla.

TECLA DE ENTRADA

Mantenga presionado durante 5 segundos para ingresar al menu de configuracion. El Display mostrara.
Mantenga presionado durante 6.2 segundos, luego suéltelo para ingresar al modo manual.

El Display mostrara
Mantenga presionado por 7.4 segundos, luego suelte para seleccionar Auto-Tuning. El display mostrara

Mantenga presionado por 8.6 segundos, luego suelte para seleccionar el modo de calibracion.

Durante el encendido, el Display superior mostrara PROG y el Display inferior mostrara la versiéon de Firmware

Pagina 23 de 129



Proceso

Indicador de salida

Valor, meni
Unidad de Proceso
TEl TEC_2400
Comunicacién =3 : .
Indicador - I 2] ALS
Meodo manual - — <
Indicador [T =~ R =~ B =

Indicador de Auto-Tuning

Indicador de bloqueo

| Indicador de alarma

-3 Set-Point o Control
de Salida

> 4 botones de acceso
de usuario para acceso al
men y Set-Point de ajuste

1-4. Teclas y Display del panel frontal TEC-2400

Unidad de Proceso

Indicador de \{

Salida

TEMPCO

Indicador de modo manual

AN

~

Indicador de
Alarma

Indicador de comunicacion «—

Valor del proceso, menu
Simbolo, codigo de error

V Indicador de Auto-Tuning

Set-Point o Control
/ de Salida

L Indicador de bloqueo

4 botones de acceso
de usuario para acceso al

A

ment y Set-Point de ajuste

1-5 Teclas y Display del panel frontal TEC-9400
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Unidad de Proceso

Valor del proceso, menu
Simbolo, cédigo de error

Indicador de
Alarma

Indicador de
Salida

Indicador de modo manual
Indicador de comunicacion

Indicador de bloqueo

Set-Point o Control
de Salida

Indicador de Auto-Tuning
Indicador de MV y Tiempo

4 botones de acceso
/de usuario para acceso al
meni y Set-Point de ajuste

1-6 Teclas y Display del panel frontal TEC-8400

Indicador de Auto-Tuning

Indicador de
Alarma

Indicador de

salida T~ _

Indicador de modo manual &——1——__

Indicador de comunicacion «—|

Indicador de b!oqueo*"""’-.
Indicador de MV y Tiempo+——— ||

— BRRA R

Unidad de
Proceso

Valor del proceso, menu
Simbolo, codigo de error

4 botones de acceso
de usuario para acceso al

meni y Set-Point de ajuste
Set-Point o Control
de Salida

1-7 Teclas y Display del panel frontal TEC-8450
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Unidad de Proceso

Indicador de
Alarma

Indicador de MV y Tiempo +

Indicador de
Salida

Indicador de modo manual

Indicador de Auto-Tuning

Indicador de comunicacion

TEMPCO

TEC-7400

il

MVETIME

AREE

-

Valor del proceso, menu
Simbolo, codigo de error

Set-Point o Control
de Salida

Indicador de bloqueo

4 botones de acceso
de usuario para acceso al

menu y Set-Point de ajuste

1-8. Teclas y Display de los paneles frontales TEC-7400

Unidad de Proceso

Indicador de
Alarma

Indicador de MV y Tiempo

Indicador de
Salida

Indicador de modo manual

Indicador de Auto-Tuning

Indicador de comunicacion

TEMPCO
£

\
AL
"-\_“-‘-

~SUT10UT2

Al KA -

TEC-4400

v ) it

|

SV

Valor del proceso, menu
Simbolo, codigo de error

Set-Point o Control
il de Salida

| Indicador de bloqueo

— 4 botones de acceso
de usuario para acceso al

mentl y Set-Point de ajuste

1-9 Teclas y Display del panel frontal TEC-4400
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Unidad de Proceso TEC-6400

Valor del proceso, menu
Simbolo, codigo de error

Set-Point o Control
de Salida
Indicador de
Salida
Indicador de
Alarma
Indicador de modo manual

Indicador de Auto-Tuning

Indicador de bloqueo

Indicador de comunicacion

4 botones de acceso
de usuario para acceso al

menu y Set-Point de ajuste

1-10 Teclas y Display del panel frontal TEC-6400

ARBL/CL DJ/EE FF|GE
HH | Jd KK LL MM NN
0o PP QG RR S5 TE UL
VY IWH XYY Z]

1-11. Como se muestran los caracteres en la Display LCD
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1.7 Diagrama de flujo del menu

El menu se ha dividido en 5 grupos. Son los siguientes:
1. Menu de usuario
2. Menu de configuracion
3. Men( de modo manual
4. Men0 del modo de
sintonizacion automatica
5. Men0 del modo de calibracién

Mend de Modo Manual Modo Auto-Tuning Modo de calibracion
Ment del Usuario : -
Configuracion A

= =] =] =)

5 Segundos 6.2 Segundos 7.4 Segundos 8.6 Segundos 9.8 Segundos

2 Segundos Min-

5 Segundos

5 Segundos

h 4 3 Segundos Max.
Para acceder a Para accederaun Para iniciar el Para comenzar  Acceder Modo
un parametro parametro en modo de el Auto-Tuning  de calibracion,
En el mend de el mend de configuracion,  control consulte Referirse a
usuario, consulte  consulte manual, Seccion 1.7.4 Seccion 1.7.5
Seceion 1.7.1 Seccion 1.7.2, consulte Pagina 36 Pagina 37
pagina 29 Comenzando en la pagina Seccion 1.7.3

30. Las opciones de 8 Pagina 36
submenu estan disponibles para
el menu de configuracion.

- Menu basico

- Menu de salida

- Mend de alarma

- Menul de entrada de eventos -
Ment de seleccién de usuario -
Comunicacién

- Transformador actual - Menu
de configuracion de perfil

Presione [2] para el siguiente parametro
Presione y [+] tecla para volver al parametro anterior.
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1.7.1 Menu de usuario
Los siguientes parametros del menu de usuario estan disponibles segun la seleccion del usuario.

iy PVSV e

m{ l
SP1
Q]| SP2 |=
©Ja]| SP3 |
©la]| SP4 (&
©la]| SP5 ([
Q]| SP6 |
©Ja]| SP7 |
©]a][ SFR |
©)a]|[ CTIR |
©a]| CT2R (=]
©)a][ DTMR |
©][a]| PASS (E]
©Ja]| RUN
©][a][ CYCR
[©)[a]| STEP
@] TIMR
[@](a]| SEL1
©)[a]| SEL2 |=)
@)[a]| SEL3 |[=]
©)[a]| SEL4 |
©)[a]| SEL5 |
[©)x]| SEL6
@)[a]| SEL7 |@)
©)&) | SEL8

Pagina 29 de 129



1.7.2 Menu de configuracién
El menu de configuracion se ha categorizado en ocho categorias. Se enumeran a continuacion.

. Menu basico (Pagina30)

. Menu de salida (Pagina31)

. Menu de alarma (Pagina32)

. Menu de entrada de evento (Pagina33)

. Menu de seleccién de usuario (Pagina33)

. Menu de comunicacion (Pagina34)

. Menu de entrada del transformador de corriente (Pagina34)
. Menu de perfil (Pagina35)

ONO O~ WN =

1.7.2.1 Menu basico (bASE)
En el menu de configuracion aparecera en el Display superior “SET” después,

Utilizar E]o |Z] para obtener bASE en el Display inferior, luego use la tecla para ingresar a los parametros

basicos del menu. E] 1
o
SET DASE |-e—
[©][4] 1
] =)
Bll],

oFsl =
)| oFs2 [=
)| oFs3 [=
)| NPT [=
)| U [=
1 DP =l
[ nNO =
)| nH =
)| spiL =
)| sPH =
)| fT [=
)| oise [=
[ m =
ol
o ™ &
ol
o] RR
)| RETY [
)| rRELO [=
)| ReHl =
)| rRmsp =
)| rRmL [=
o) | rRmH =
)| cooE [=
=) | oFsTL [=
) | oFsTH [©
)| cao =
| car @
)| sfT =
| s =
)| sz =
)| SFH I"?'
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1.7.2.2 Menu de salida (oUT)

En el menu de configuracién aparecera en el Display superior “SET” después,

Utilizar [I] o] E] para obtener oUT en el Display inferior y luego utilice la tecla para desplazarse por los
parametros del menu de salida.

SET

@

[@]
[>]
=
OO EEEEERR L LEm
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1.7.2.3 Menu de alarma (ALRM)

En el menu de configuracién aparecera en el Display superior “SET” después,

Utilizar E] o] E] para obtener ALRM en el Display inferior y luego utilice la tecla @ para desplazarse por los
parametros del menu de alarma.

o
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1.7.2.4 Menu de entrada de evento (El)

En el menu de configuracién aparecera en el Display superior “SET” después,

Utilizar [Z] o] E para obtener El en el Display inferior y luego utilice la tecla para desplazarse por los
parametros de eventos de entrada del menu

(4] (1]

SET El
[O)4] -
[

+

EIFN [©
EE | sk =
@& | E2FN &
@E | s, =&
@& | E3FN =
EE | s+ =&
@& | E4FN &
EE | s &
B EES
@E| s &
G | EsFN &
& s:7 =

1.7.2.5 Menu de seleccion de usuario (SEL)
En el menu de configuracion aparecera en el Display superior “SET” después,

Utilizar E] o] E para obtener SEL en el Display inferior y luego utilice la tecla para desplazarse por los
parametros del menu de usuario "seleccionar".

(4] oY)

SET SEL
)] =
&0
A 4
SEL1 [

@& | sE2 =
&) | SEB3 =
@) | SE4 &
@& | sEs [
@& | SEL [=
@& | se =
@] | sEs =
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1.7.2.6 Menu de comunicacién (CoMM)
En el menu de configuracién aparecera en el Display superior “SET” después,

Utilizar E] o] E] para obtener CoMM en el Display inferior y luego utilice la tecla para desplazarse por los
parametros del menu de comunicacion.
[4] 7]

SET e CoMM

(S]]

[E][+]

ADDR
[@)«] | BAUD
[G)a] | DATA
@E) | PARI
[@)[«] | STOP

}

1.7.2.7 Menu de entrada del transformador de corriente (Ct)
En el menu de configuracion aparecera en el Display superior “SET” después,

Utilizar E] o} E] para obtener Ct en el Display inferior y luego utilice la tecla para desplazarse por los
parametros del menu de entrada del transformador de corriente (CT).

[4] o7

SET % C(Ct

[)
]
I
(w)
—_
-< 2
AR EE U T

©)«) [ HB2T
[©)&] | HSEN
©)a) | HSHY &
@] | HS1IT =
@] | Hs2T =

$
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1.7.2.8 Menu de perfil (PRoF) (también denominado "Rampa y Soak")

En el menu de configuracién aparecera en el Display superior “SET” después,

Utilizar E] o] E] para obtener PRoF en el Display inferior y luego utilice la tecla @ para desplazarse por los
parametros del menu Perfil.

(4] o[]

PROF [=] ][ TSPT (&
[4] Wﬁ_’: o[ RPTT i*‘rﬁ
o[ sTR = ]| sKIT @
]| EnD = o)| TsPE =
@ [ PFR_® &) [ RPTE @
o] [ HeLO = ][ K18 @
[« [ HBHI = ][ TsP3 =
o[ HeT = [«]| RPTY &
| cxer = ]| skm9 =
]| ccr = ][ TSPA =
)| STEP = ]| RPTA =
o[ TMR = ]| SKTA &
i) | STAT = Gl TseB =
NMERS &) RPTB =
]| RPT1 = [« | skTB 1=
& | sk11 = [4]| TsPC =
NS [«]| RPTC &
]| RPT2 = [«] | skTC 1=
& | sk12 = i) TsPD =
nNIREERS [<]| RPTD &
]| RPT3 = ]| sKTD (&
| sk13 = [A][ TsPE =
&) TSP = (<] [ RPTE =
i) [ rRPT4 = L] [ SKTE =
o] | skTd = A TsPF =
o[ TSP = [«]| RPTF =
i) [ RPTS = 1] | SKTF =
NESES G| TSP 1=
@[ T = ]| RPTG =
i) | RPTE = [i]| SKTG |®
]| skT6 =

4
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1.7.3 Menu de Modo Manual

Mantenga presionado el botdn aprox. 6 segundos hasta que el parametro "HAND" se muestre en el
Display superior. Luego, mantenga presionado el boton durante 5 segundos adicionales, hasta que el led
"MENU" comience a parpadear en la esquina inferior izquierda de la Display. Luego, use el botén para
recorrer las opciones disponibles. El usuario puede configurar manualmente la salida, para recibir

energia del 0-100% del tiempo del ciclo.

"Hx.xx" se utiliza para ajustar la salida 1.

"Cx.xx" se utiliza para ajustar la salida 2.

Puede salir del modo manual mantenga presionado la tecla

©] 5 Sec
Mv1 =]
B M2 | @
s FILE =]

Presione la tecla 5 segundos para ejecutar el programa predeterminado seleccionado

1.7.4 Modo Auto-Tuning

A-t

Mantenga presionada la tecla aproximadamente 7 segundos hasta que el parametro "A-T" se muestre en el
Display superior.

Mantenga presionada la tecla durante 5 segundos para activar el modo de Auto-Tuning. Continle sosteniendo la
tecla por 3 segundos adicionales; de lo contrario, el Display volvera al parametro "Menu de usuario”.

El Auto-Tuning permite que el controlador encuentre sus propios parametros de control 6ptimos (PID) midiendo la
velocidad de su proceso térmico. Vea la pagina 100 para mas informacion.
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1.7.5 Modo de calibracion

Tempco no aconseja intentar la calibracion a menos que sea absolutamente necesario. La precision del
controlador suele ser mas preciso que el sensor conectado. Cambiar la configuracién de calibracién anulara la
garantia del controlador.

[=]2 sec minimum 3 sec maximum

S, ADLO
=[] ADHI
Bl RTDL
=l rTDH
E cio
Ell cunl
E) vie
Eldl vic
C] mAaiL
ELI| matc
B voL
Bl vae
Ela]] mazL
Bl mae

a

Presione la tecla aprox. 8 segundos hasta que el parametro "CAL" se muestre en el Display superior.

Luego, mantenga presionado la tecla durante 2 segundos o0 mas (no mas de 3 segundos), luego suéltelo para

ingresar al modo de calibracion

Mantenga presionado la tecla durante 5 segundos adicionales para realizar la calibracién.

Nota:

e Al usar los modos Manual, Auto-Tuning, Calibracién se rompera el lazo del control y afectara el control de salida
mientras esté en el modo correspondiente.
e Eldiagrama de flujo muestra una lista completa de todos los parametros. Para la aplicacién real, el nUmero de

parametros disponibles variara segun la configuracion y el modelo del controlador, y sera menor que el que se
muestra en el diagrama de flujo.
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1.8 Descripcion de parametros

_ Parametro
Registro D Inelond et hitarvale Defecto
. - Notacién escripcion de parametros \Valar
Direccién
; <p1 Set Point 1 Bejo: SPIL
(Utilizado para salida 1) Alto: SP1H 770°F
Set Point 2 Bajo: SP1L o
1 SP2 (Utilizado para la salida 2/ Alarma 1) Alto: SP1H 212.0°F
Set Point 3 Bajo: SP1L
2 - 212.0°F
adka (Utilizado para la alarma 2) Alto: SP1H
Set Point 4 Bajo: SP1L
3 s 212.0°F
&P (Utilizado para la alarma 3) Alto: SP1H
Set Point 5 Bajo: SP1L
4 . ¢ 2120°F
Sk (Utilizado para la alarma 4) Alto: SP1H
Set Point 6 Bajo: SP1L
) - 212.0°F
SPO (Utilizado para la alarma 5) Alto: SP1H
Set Point 7 Bajo: SP1L
6 . 2120°F
SPY (Utilizado para la alarma 6) Alto: SP1H
Dwell timer tiempo de salida Bajo: 0.0
7 ) 0.0
DIMR (Minuto: segundos) Alto: 45535
0 J fC J Tipo Termopar
1 K_£C K Tipo Termopar
2 T «€. T Tipo Termopar
3 E . E Tipo Termopar
4 B € B Tipo Termopar
5 R € R Tipo Termopar
6 S £C. S Tipo Termopar
1 A _£C N Tipo Termopar
8 I tC L Tipo Termopar
INPT o 9 U ¢ U Tipo Termopar
8 Seleccion del sensor de entrada | 10 £_¢C P Tipo Termopar 1
11 C_&€ C Tipo Termopar
12 D _«C D Tipo Termaopar
13 Pt.dN PT100 Q DIN curva
14 PeJS PT100 Q JIS curva
15 4-20 4-20mA entrada de corriente lineal
16 @-20: 0-20mA entrada de coniente lineal
17 @-51/ 0-5YDC entrada de voltaje lineal
18 1-51% 1-5YDC entrada de voltaje lineal
19 ¢-76¢ 0-10VDC entrada de voltaje lineal
UNIT , : 0 o£:°C Unidad
9 Seleccion de unidad de enfrada | 1 oF°F Unidad 0
2 PuUnidad de proceso
op 0 No.dP. Sin punto decimal
y : 1 1-dP. 1 Digito decimal
10 Seleccion de punto decimal 2 24P 2 Digito decimal 1
3 3-dP 3 Digito decimal
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Registro | Parametro | o _ . . . Defecto
escripcion de parametros
Direccién| Notacién P P Intervalo Valor
INLO ; ; Bajo: -19999 .
ik Introducir valor de baja escala Alto: 45536 0.0°F
Ingrese el valor de la escala alta Bajo INLO +50 o
12 INHI g Alto: 45536 200.0°F
Limite bajo del Set-Point 1 Bajo -19999 o
13 SPIL | Allo: SP1H 0.0°F
Limite alto del Set-Point 1 Bajo: SP1L o
14 SP1H Alto: 45536 1000.0°F
0 0 O segunda constante de tiempo
1 0.2 0.2 segunda constante de iempo
_ _ _ 2 0.5 0.5 segunda constante de tiempo
Tiempo de amortiguacién del | 3 7 1 segunda constante de tiempo
15 FILT filtro constante de PV 4 2 2 segunda constante de tiempo )
5 5 5 segunda constante de tiempo
6 70 10 segunda constante de tiempo
1 20 20 segunda constante de tiempo
8 30 30 segunda constante de tiempo
9 60 60 segunda constante de tiempo
Seleccion del Display 0 None: Sin Display
DISP secundario (configuracion no |1 MVT. Display MVt 0
16 disponible en TEC2400/ |2 MV2 Displaymv2
94001‘6400) 3 MR Display Dwell Time (Tiempo de Espera)
4 PRoF: Display estado de perfil
PB _ Bajo: 0.0 10.0°C
17 Valor de banda proporcional Alto: 5000 ° C (900.0° F) (18.0° F)
18 I Valor de tiempo integral SN 100
Alto: 3600 segundos
D ; ; Bajo: 0.0
19 Valor de tiempo derivado Alto: 360.0 segundos 25
0 REVR bccion de control inversa
{calentamiento)
20 OouT Funcion de salida 1 0

1 dIRt: Accion de control directo
(enfriamiento)
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Registro

Parametro

Defecto

Direccién| Notacidn Descripcion de parametros Int=tyalo Valor
O1TY 0 RELY Salidaderdé
1 85rd Unidad de relé de estado solido
FABRICA _ N _ 2 4-20 4-20mA comrientelineal
21 NO Tipo de sefial de salida 1 3 0-20 0-20mA corrientelineal 0
CAMBIAR 4 -5V 0-5VDC corriente lineal
5 7-5¥ 1-5YDC corriente linea
SELECCION 6 0-70 0-10VDC corriente lineal
Seleccione BPLS (Transferencia sin
golpes), 0 0.0 ~ 100.0% para
9 O1FT Modo de transferencia de continuar la funcion de control de 0
falla de salida 1 salida 1 si el sensor falla, o
seleccione OFF (0) u ON (1) para €
control ON-OFF
- O1HY Histéresis de cgntrol Bajo: 0.1° C (0.2°F) gq2 e
ON-OFF de Sa“da 1 Nto 500 ® C (900 e F) (02 OF)
GYE : : : Bajo: 0.1
24 Salida 1 tiempo de ciclo Alto: 90.0 seg 18
25 QFST Velor de compensacién Bajo: 0 95
para control P Alto: 100.0%
0 AloNE: Sin funcion de rampa
RAMP . . 1 MINR Uselminuto eomo velocidad
26 Seleccion de funcion de rampa de rampa 0
2 HRR Use {hora como velocidad
de rampa
RR Bajo: 0.0
4 fasa derampa Alto 900.0° F 0
0 NoNE Salida2 apagada
o8 OuUT2 Funeibndessalida s 1 COOL: Funcion PID de enfriamiento 9
2 ALT Funcion de alarma 1
3 rALT Funcion de alarma inversa 1
0 RELY Sdidaderelé
Q2TY 1 SSrd Salida de unidad de relé de
: tado sdlido
FABRICA ) -
s = : 2 4-20 4-20mA corriente lineal
d
= NO Tipaiesssital b Slc 2 3 020 0-20mA corriente linedl g
CAMBIAR 4 0.5V 0-5VDC voitaje lined
SELECCION 5 7-5 1-5VDC vataje lined

6 0-70 0-10v¥DC vdtajelinea
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i Parametro
R_eg's'fr? o Descripcién de parametros Intervalo ol
Direccién Notacion Valor
2 Seleccione BPLS (transferencia sin
30 Q2FT Modo de transferencia de falla de salida 2 | interrupciones) o 0.0 ~ 100.0% para continuar la 0
funcidn de control de salida 2 si el sensor falla
CYC?2 e S . Bajo: 0.1
3 Salida 2 tiempo de ciclo Alto: 90.0 seg. 18
CPB Valor de banda proporcional de Bajo: 50
32 enfriamiento Alto: 300% 100
Calentamiento-Enfriamiento P
33 DB Banda muerta Al? t?;l-oéé %E/O 0
(velor negativo= posicion) R
0 AMoME: Sin funcion de elarma
1 athMR Accion de tiempo de espera
2 dEHI Desviacion alarma alta
3 dE.La: Desviacion alarma baja
4 db.Hi Alarma de desviacion de
banda fuera de banda
34 ATFN B di:];g?] ; ,? B 5 db.Lo: Desviacion de banda 2
en banda de alarma
6 PV.HI Valor de proceso alarma alta
1 PV.Lo Valor de proceso alarma baja
8 HbK Alarma de rotura de
calentador
9 H.St Calentador de darma corta
0 MoRM Accidn de alarma normal
AMD 5 1 LtCH: Accion de alarma de
35 Modo de operacion de alarma 1 enclavamiento 0
2 Hol d: Mantenga la accion de
alarma
3 1t.Ho: Accion de bloqueo y
retencion
4 SP.Ho: Set point elarma sostenida
ATHY —— Bajo: 0.1°C 01°C
36 Contral de histéresis de alarmai Alto 500°C (900° F) (0.2°F)
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Registro
Direccién

Parametro
Notacién

Descripcidon de parametros

Intervalo

Defecto
Valor

37

ATFT

Modo de transferencia
de falla de alarma 1

0 OFF Salida de alama APAGADA
si falla el senso

1 OW Salida de alama activada si el
sensor falla

A1SP

Alarma 1 set paint

Bajo: -19999
Alto: 45536

TR0
(212.0°F)

A1DV

Alarma 1 valor de desviacion

Bajo: -18999
Alto: 45536

10.0°C
(18.0°F )

40

A20T

Alarma 2 Salida

0 ALM Alarma 2 salida 1
1 RALM Salida de alarmainversa 2

4

A2FN

Funcién de alarma 2 para salida
de alarma 2

) NolVE: Sin funcion de alarma

I dtMR. Accion de tiempo de espera
P dE.HI Desviacion alarma alta

B dE.Lo Desviacion alarma baja

| db.Hf Alarma de desviacion de banda
fuera de banda

5 db.Lo: Desviacion de banda
en banda de alarma

6 PI.HI Valor de proceso alarma alta
1 PV.Lo Valor de proceso aarma baja
8 H.bK Alarma de rotura de calentOador
9 H.5t Calentador de alarma en corto

70 E1.C.0Entrada de evento 1 Selida
de alarma de control

11 EZ2.C.oEntrada de evento 2
Sdida de alarma de contral

42

AZMD

Modo de operacion de alarma 2

0 NoRM Accion de alarma normal
1 LtCH: Accion de alarma de enclavamiento
2 Hol d:Mantenga la accion de alarma
3 LtHo: Accion de blogueo y retencion
1 SP.Ho: Sosteniendo la alarma

del Set point

AZHY

Control de histéresis de alarma 2

Bajo:0.1°C
Alto:50.0 ° C (90.0 ° F)

Pagina 42 de 129




Registro
Direccién

Parametro
Notacion

Descripcién de parametros

Intervalo

Defecto
Valor

a4

AZFT

Modo de fransferencia de
falla de alarma 2

0 OFF Salida de alarma APAGADA
si falla el sensor

1 ON Salida de alarma activada
si el sensor falla

45

A2SP

Alarma 2 set point

Bajo: -19999
Alto: 45536

1000 °C
(212.0°F)

46

A2DV

Valor de desviacion
de alarma 2

Bajo: -19999
Alto: 45536

100°C
(18.0 °F)

47

A3QT

Alarma 3 Salida

0 ALM Salida de alarma 3
1 RALM Salida de alarma inversa 3

48

ASFN

Funcién de alarma 3 para salida
de alarma 3

0 NoNE Sin funcion de alarma
1 dtMR Accion de tiempo de espera
2 dE.Hf Desviacion alarma alta
3 dE.Lo: Desviacion alarma baja
4 db.Hi Alarma de desviacion de
banda fuera de banda
5 db.Lo: Desviacion de banda
en banda de alarma
6 PV.HI Velor de proceso alarma alta
1 PV.Lg Valor de proceso alarma baja
8 H.bK Alarma de rotura de calentadon
9 H.St Celentador de alarma corta
10 £1.C.0: Enfrada de evento 1 Salida
de alarma de confrd
17 £2.C.o: Entrada de evento 2
Sdlida de darma de control

49

ASMD

Modo de operacion de aelarma 3

0 NoRM: Accidn de alarma normal

1 LtCH: Accion de alama de enclavamiento
2 Hol d: Wantenga la accion de alarma
3 [t Ho: Accion de blogueo y retencion

4 SP.Ho: Sosteniendo |a alama del Set point

50

A3HY

Control de histéresis de alarma 3

Bajo:0.1°C
Alto: 50.0° C (90.0° F)

g.1eC
(0.2°F)

a1

ASFT

Maodo de transferencia de
fella de alarma 3

0 OFF Sdida de darma APAGADA
si falla el sensor

1 OM Salida de alarma activada
si & sensor falla

92

A3SP

Alarma 3 set point

Bajo: -19999
Alto: 45536

100.0°C
(212.0°F)

33

A3DV

Valor de desviacion de alarma 3

Bajo: -19999
Alto: 45536

10.0°C
(18.0°F )
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Registro
Direccion

Parametro
Notacién

Descripcidn de parametros

Intervalo

Defecto
Valor

54

A4OT

Alarma 4 Salida

0 ALAM Salida de alarma 4
1 RALM Salida de darma inversa 4

95

A4FN

Funcion de alarma 4 para salida
de alarma

0 MoMNE: Sin funcion de elarma

1 dtMR Accion de tiempo de espera

2 dE.Hi. Desviacion alarma alta

3 dE.Lo Desviacion alarma baja

4 db Hf Alarma de desviacion de banda
fuera de banda

5 db.Lo: Desviacion de banda en banda
de alarma

6 PV.HF Valor de proceso alarma alta

! PV.Lo Valor de proceso alarma baja

B H.bK Alarma de rotura de calentador

9 H.St Calentador de aarma corta

96

A4MD

Modo de operacion
de alarma 4

0 ANoRM Accion de alarma normal

1 LtCH: Accion de alama de enclavamiento
2 Hol d: Wantenga la accion de alarma

3 Lt Ho: Accion de bloqueo y retencion

4 SP.Ho: Sosteniendo la alamma del Set Point

57

AdHY

Control de histéresis de alarma 4

Bajo. 0.1° C
Alto: 50.0° C(90.0° F)

(0.2°F)

28

A4FT

Modo de transferencia de
falla de alarma 4

0 OFF Salida de alarma APAGADA
si falla el sensor

1 OM Sdida de elarma activada
si el sensor falla

59

A4SP

Alarma 4 set point

Bajo: -19939
Alto: 45536

100.0°C
(212.0°F)

60

A4DV

Alarma 4 vaor de desviacion

Bajo: -19999
Alto: 48536

10.0°C
(18.0°F)

PLAL

Salida 1 Limite de baja potencia

Bajo: 0
Alto: PL1H 0 50%

62

PL1H

Salida 1 Limite de alta potencia

Bajo: PL1L
Alto: 100%

100
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Registro
Direccion

Parametro
Notacién

Descripcidon de parametros

Intervalo

Defecto
Valor

PL2L

Salida 2 Limite de baja potencia

Bajo: 0
Alto: PL2H 0 50%

PL2H

Sdlida 2 Limite de baja potencia

Bajo: PL2L
Alto: 100%

100

65

SEL1-8

Seleccionar parametro para
menl de usuario

WoNE

dtiR:- DTMR se mueve al Men( USUARIO
ISP DISP se mueve al Men( USUARIO
Ph. PB se mueve al Meni USUARIO

tf Tl se mueve al Meni USUARIO

tef TD se mueve al Menu USUARIO
THY. O1HY se mueve al Men( USUARIO
RR:RR se mueve al Menu USUARIJ
CPb: CPB se mueve al Meni USUARIO
b La base de datos se mueve al mend
USUARIO

ATHY A1HY se mueve al Men( USUARIO
ATSP. A15P se mueve al Men( USUARIO
ATdl/- A1DV se mueve al Men( USUARIO
AZHY: A2HY se mueve al meni USUARIO
AZSP A25P se mueve al Men( USUARIO
AZd 1/ AZDV se mueve al Men( USUARIO
AZHY A3HY se mueve al men( USUARIO
A3SP A3SP se mueve al ment USUARIO
A3l A3DV se mueve al men( USUARIO
A4HY: A4HY se mueve al Meni USUARIO
A4SP A4SP se mueve al men( USUARIO
A4dl/: A4DV se mueve al Men( USUARIO

Ninguno
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Registro
Direccion

Parametro
Notacion

Descripcion de parametros

Intervalo

Defecto
Valor

SEL1-8

Seleccionar parametro para
menu de usuario

i 7L:PL1L se mueve al
Menu USUARIO
PLTH:PL1H se mueve al
Ment USUARIO
PL2L; PL2L se mueve al
Menu USUARIO
PL2H:PL2H se mueve al
Menu USUARIO
OFTL:OFTL se mueve al
Menu USUARIO
OFTH:OF TH se mueve al
Menu USUARIO
CALO.CALOse mueve al
Meni USUARIO
CAHI-CAHIse mueve al
Menu USUARIO
ATDL:A1DLse mueve al
Men( USUARIO
AZ2DL:A20Lse mueve al
Men({ USUARIO
A3DL:A3DLse mueve al
Menu USUARIO

B4DL:AADL se mueve al Meni USUARIO

Ninguno

67

OFS11

FABRICA

NO
CAMBIAR

SELECCION

Opcion funcion 1 seleccion

TEC-8400/TEC-8450/TEC-
1400/TEC-4400:

0 NoNE: No seleccionado
1 R485: RS-485 y remoto SP

TEC-9400:

0 NoWNE: No seleccionado
1 R485:RS5-485

TEC-2400/TEC-6400:

0 NoNE: No seleccionado

1 R48%5:RS-485

2 EIT: Entrada de evento 1

3 CTI:Enfrade CT 1

4 4-20: 4-20mA salida de retransmision

5 0-20: 0-20mA salida de retransmisién
6 0-5V 0-5VDC salida de retransmision
1 7-5V/: 1-5VDC salida de retransmision

8 0-10: 0-10¥DCsalida de retransmision

Ninguno
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Registro
Direccién

Parametro
Notacién

Descripcidén de parametros

Intervalo

Defecto
Valor

68

OFS2

FABRICA
NO
CAMBIAR
SELECCION

Qpoidn funcion 2 seleccion

TEC-B400/TEC-B450/TEC-
1400/ TEC-4400:

NolVE: No seleccionado

CTi:CT1 Entrada CT1y SP remoto
CT1.2:CT1,CT2 entradas y SP
remoto

TEC-9400:

NoNVE: No seleccionado

£11.2: Entrada de evento 1 y entrada
de evento 2

ELCT: Enfrada de evento 1 y entrada CT?2
CT1.2:Entradas CT1yCT2

TEC-2400:

NolNE: No seleccionado

4-20: 4-20mA sdlida de retransmision
0-20: 0-20mA sdlida de refransmision
0-5V: 0-5V salida de refransmision
1-5V: 1-5V salida de retransmision
0-70: 0-10 salida de retransmision
Al 2: Salida de alarma 2

TEC-6400:

NolE: No seleccionado

4-20: 4-20mA salida de retransmision
0-20: 0-20mA salida de retransmision
0-5V/: 0-5V salida de refransmision
7-51/:1-5V salida de retransmision
0-70: 0-10 salida de retransmision

Al2-Salida de dlarma 2

£/7: Entrada de evento 2
T2-Entrada CT2

Ninguno
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Registro
Direccién

Parametro
Notacién

Descripcién de parametros

Intervalo

Defecto
Valor

69

OFS3

FABRICA
NO
CAMBIAR
SELECCION

TEC-8400/TEC-8450/TEC-4400:

Opcidn funcion 3 seleccidn

MoE-No seleccionado

4-20: 4-20mA sdlida de refransmision y
ISP remoto

0-20: 0-20mA salida de retransmision y

SP Remoto

0-51/- 0-5VDC salida de retransmision y
5P remoto
1-5V: 1-5VDC salida de retransmision y
GP remoto

0-10: 0-10vDC salida de refransmision
y SP remoto

A.4.20: Alarma 4, selida de
refransmision de 4-20 mA y SP remoto
A.0.20: Alarma 4, salida de
refransmision de 0-20 mAy SP remoto
A.0.51: Alarma 4,0-5V retransmision
5alida y SP remoto

A. 1.5V Salida de retransmision de
alarma 4,1-5V y SP remoto

A0.10; Alarma 4, salida de
retransmision de 0-10 V y SP remoto

TEC-7400:
NoNE: No seleccionado
4-20: Salida de retransmision de 4-20
mA y SP remoto
0-20: 0-20mA Salida de retransmision
de 0-20 mA y SP remoto
0-5V/- 0-5VDC sdida de retransmision y
SP remoto
1-5V: 1-6VDC salida de refransmision y
SP remoto
D-10V: 0-10VDC salida de retransmision
y SP remoto
AL4: Salida de alarma 4

TEC-9400:

NollE: No seleccionado
4-20: 5alida de retransmision de 4-20 mA

0-2( Salida de retransmision de 0-20 mA
8-51/: 5alida de retransmision 0-5VDC
7-5V- Salida de retransmision 1-5vDC
{-10: Salida de retransmision de 0-10V CC
AL Salida de alamma 3

Ninguno
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Registro | Parametro o Defecto
Direccion| MNotacion Descripcion de parametros RterEaln Valor
0 RE.PV:Proceso de retransmision
70 RETY Tipo de retransmision valor 0
7 RE.SP Retransmitir € valor del
Set Point
RELO Retransmisién de valor Bajo: -19999
71 de baja escala Alto: 45536 | T
2 REHI Retransmision de valor a Bajo: -19999
gran escala Alto: 45536
7 ADDR Asignacion de direccion Bajo: 1 1
de comunicacion digital Alto: 255
ZK4 2.4 Kbits/s velocidad de transmision
4K8: 4.8 Kbits/s velocidad de transmisién
9K6: 9.6 Khits/s velocidad de transmisién
- 74K4: 14.4 Kbits/s velocidad de transmision
74 B Gomfgggg?gndgigital 79K2: 19.2 KbitS/S veloedad de ransmiion 24
78K8: 28 8 Khits/s velocidad de transmisién
F8K4: 38.4 Khitsfs velocidad de transmision
4 7KG: 57 6 Kbits/s velocidad de transmision
715K 115.2 Kbils/s velocidad de transmisicn
7% DATA Recuento de bits de datos 7bit: 7 bits de datos Tbit
de comunicacién digital. 8bit 8 bits de datos
i EVEN: Paridad par
PARI Paridad de s
76 comunicacién digital Odd: .Par.idad |mpar EVEN
NolE: Sin bit de paridad
77 STOP Detener el recuento de bits Tbit: Uno Bit de parada 0
de comunicacion digital 2Zbit: Dos Bits de parada
CT1IR Bajo: 0.0
78 Lectura de CT 1 Alto: 150.0 00
CT2R Bajo: 0.0
79 Lectura de CT 2 Atto: 150.0 00
HBEN Habilitar la deteccidn de oFF: Apagado
80 rotura del calentador oN: Encendido 0
HBHY T Bajo: 0.1
81 Histéresis de rotura del calentador Alto: 50.0 01
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Registro Param?t’ro Descripcién de parametros Intervalo e
Direccién Notacion Valor
% HB1T Corriente del punto de disparo Bajo: 0.0 00
para la rotura del calentador 1 Alto: 120.0 :
% HB2T Corriente del punto de disparo Bajo: 0.0 00
para la rotura del calentador 2 Alto: 1200 ‘
HSEN Habilitar deteccion de of F: Apagado
& corto del calentador sNEncencito apagado
HSHY : g Bajo: 0.1
85 Calentador de histéresis en corto Alto: 50.0 0.1
” HS1T Corriente de punto de disparo Bajo: 0.0 50.0
para calentador en corto 1 Alto: 120.0 .
i HS2T Corriente de punto de disparo Bajo: 0.0 50.0
para calentador en corto 2 Alto: 120.0 .
Warre Sin SP remoto
4-20: Salida de retransmision de 4-20 mA
RMSP (0-20: Salida de retransmision de 0-20 mA
88 Tipo de SP remoto 0-5V: Salida de refransmision 0-5VDC Ninguno
1-5V/- Salida de retransmision 1-5VDC
(0-70: Salida de retransmision de 0-10V CC
RINL SP remoto Bajo: -19999 .
89 Introducir valor de baja escala Alto: RINH-50 0.0°F
90 RINH R Bajo: RINL + 50 200.0°F
Ingrese el valor dela escala dta : :
: Alto: 45536
91 P Ld.Us: Cargar configuracion de usuario 0
Seleccion St Us: Guardar configuracion de usuario
Salida 1 B oS
Y, MV 1 valor porcentual Al
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Registro Param?’fro Descripcion de parametros Intervalo Defecto
Direccién Notacién Valor
Selida 2 valor i
R MV2 porcentual g B
(enfriamiento) Alto: 100.00
PASS " Bajo: 0
g4 Entrada de contrasefia Alto 9999 0
Bajo: 0
CODE Codigo de seguridad Alto: 9999
96 para proteccion de 0 = desprotegido 0
parametros 1000 = modo de usuario sin proteccion
9999 = SPx(1 to 7) desprotegido
% OFTL Vaor de compensacion para Bajo: -1999 0
calibracion de punto bajo Alto: 1999
OFTH Vel or de compensacion para Bajo: -1999
g7 calibracion de punto alto Alto: 1999 v
CALO Velor de sefial de entrada durante Bajo: -19999
% la calibracion de punto bajo Ato CAHI-1 0
CAHI Velor de sefial de entrada durante Bajo: CALO+1
% la calibracion de punto alto Alto: 45536 1000
0 MNoMNE: ninguno
1 SP2:SP2 activado para reemplazar SP1
P rS.AT: Restablecer salida de alarma 1
3 rS.A2: Restablecer salida de alarma 2
| rS.A3: Restablecer salida de alarma 3
b rS.A4: Restablecer salida de alarma 4
b rS.Ao: Restablecer todas las
salidas de alarma
E1FN - 7 CA.LH: Cancelar alarma amarrada ;
100 Funcion de entrada de evento 1 b T Dasaativai aalia Ninguno
0 d.o2; Desactivar salida 2
10 ¢ o12: Deshabilitar salida 1y 2
11 £ oCK: Bloquee todos los parametros y
a comunicacion de solo lectura
12 AUMA: Cambiar el modo de control
automatico y manual
13 F.tra: Transferencia de falla
74 Al _olN: Salida de alarma de control E|
101 E2FN Funcién de enfrada de svento 2 [PF3: SP3 activado para reemplazar SP1 p—_=

Others:gual que E1FN
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Registro
Direccidn

Parametro
Notacién

Descripcion de parametros

Intervalo

Defecto
Valor

102

E3FN

Funcion de enfrada de evento 3

0 NolVE ninguno

1 SP4: SP4 activado para reemplazar SP1
2 rS.A17: Restablecer salida de alarma 1
3 rS.A2Z: Restablecer salida de alarma 2

H rS.A3: Restablecer salida de alarma 3

6 rS.A4: Restablecer salida de alarma 4

6 r5.Ao: Restablecer todas |as salidas de alamma
T CA.LH-Cancelar alarma amarrada

8 daoT: Desactivar salida 1

9 doZ: Desactivar salida 2

10 d.o72: Deshabilitar salida 1y 2

11 LoCK: Bloguee todos los parametros v la
comunicacion de solo lactura

12 AULMA: Cambiar el mode de control
hutomatico y manual

13 F.tra: Transferencia de falla

15 StARE jecutear perfil como EJECUTAR = ESTRELLA
|16 CoNe: Ejecutar perfl como EJECUTAR = CONT]|
17 PV- Ejecutar perfil como EJECUTAR = PV
18 Held: Ejecutar perfil como RUN = HOLD

18 SioP: Ejecutar perfil como EJECUTAR =
DETENER

Ninguno

103

E4FN

Funcion de entrada de evento 4

SP4: SP5 activado para reemplazar SP1
Others: lgual que E3FN

Ninguno

104

ESFN

Funcién de entrada de evento 5

MolVE: ninguno

5P4: SP4 activado para reemplazar SP1
rS.AT: Restablecer salida de alarma 1
rS.A2: Restablecer salida de alarma 2
1543 Restablecer salida de alarma 3
rS.A4: Restablecer salida de alarma 4
r5.A0: Restablecer todas las salidas de alama
CA.LH: Cancelar alarma amarrada
d.oT: Desactivar salida 1

d.oZ: Desactivar salida 2

d.o12: Deshabilitar salida 1y 2

LoCK: Bloquee todos los parametros y la
comunicacion de solo lectura

AUMA: Cambiar el mode de control
automatico y manual

F.tra: Transferencia de falla

Ninguno

109

EGFN

Funcién de entrada de evento 6

SP7: SPT activado para reemplazar SP1
Others: Igual que ESFN

Ninguno

106

A1DL

Retardo de alarma 1 {minutos: segundos)

Bajo: 00.00 (APAGADO)
Alto: 99.59

00.00

107

AZDL

Retardo de alarma 2 (minutos: segundos)

Bajo: 00.00 (AFAGADO)
Alto: £9.59

00.00

108

A3DL

Retardo de alarma 3 {minutos: segundos)

Bajo: 00.00 (APAGADO)
Alto: 99.58

00.00
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Registro Paréms_.\trro Descripcion de parametros Intervalo Defecto
Direccion| Notacion Valor
109 AdDL Retardo de alarma 4 Bajo: 00.00 (APAGADQ) 00.00
(minutos: segundos) Alto; 99.59 ‘
110 SFT Bajo: 00.00 (APAGADOQ) 00.00
Tiempo de inicio suave (horas: minutos) Alto: 9959 :
SFL1 Limite de potencia de arranque suave Bajo: PL1L
111 para la salida 1 Alto: PL1H 0
SFL2 Limite de potencia de arrangue suave Bajo: PL2L
112 para la salida 2 Alto: PL2H 0
SFTH - — Bajo: -19999 o
113 Limite de inicio suave Alto: 45535 2120°F
Tempo de arranque suave Bajo: 00.00
114 SFTR (horas: minutos) Alto: 99.59 00.00
TODA LA INFORMACION DE PROGRAMACION DE RAMPA Y SOAK COMIENZA EN LA PAGINA 106
NoNE: Not used.
1--4: Utilizalos pasos 1a 4
5--8: Utiliza los pasos del 5 al 8
. 1--8: Utilizalos pasos def 14 8 .
> PROF SBIEECION o ettt 9-12: Utiiza los pasos del 9 al 12 Hiriguno
3186: Ulilizalos pasos 13 a 16
9-76: Ullliza los pasos def 9 al 16
1-76.; Util; del 14 16
StAR: Comience a ejecutar & perfil
Cofvt: Conlinuar ejecutando perfil
, - PV: Continuar con el perfil de
116 RUN Control de ejecucion de perfi iscusion 4l PV acal StAR
Hold: Mantener perfi
SToP: Detener perfil
; ; HHMM: Horas Minutos
117 RMPU Unidad para Rampa / tiempo de Soak | ys o6 ptinutos. Sequndos HHMM
Establecer el valor del Set Pointal | pi/-Valor actual del proceso PV
B8 STAR inicio de cada perfil SP1: Valor de consigna del controlador SP1 i
Establecer el valor del punto &l fina de :
119 END cada perfl SP1:Control de set point del valor SP1 0°F
CoNt: Continuar el perfil desde el ultimo
Recuperacion de falla de energia  palor del Set Point
120 PFR # . Pl Comienza a correr desde PV SP1
5P 1 Modo estatico, SP1
Bajo: 01°C
121 HBLO Retencion baja de banda Alto: 500.0 ° C (900.0° F) 0.0 = Sin 0.0
banda baja: NoNE
Bajo: 0.1°C
122 HBHI Retencion dta de banda Alto: 500.0 ° C (900.0 ° F) 0.0 = Sin 0.0

banda alta; NoNE
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i Parametro Defecto
g;fgé?lz.‘ Notacién | Descripcion de parametros Intervalo alot
Bajo: 00.00 (Hora. Minuto)
123 HBT Tiempo de retencion Alto' 99 99 (Hora. Minuto) 00.00
10000 = inFi: Infinito
; : ; Bajo: 1
Repita el de cicl
124 CHEL - asarr;ug ;Erﬁlé e Alto: 9999 1
10000 = inFi: Infinito
Bajo: 1
125 CYCR Ciclo restante para &l perfil Alto: 9999 1
10000 = inFi: Infinito
’ i Bajo: SP1L o
126 TSP Set Point objetivo para el segmento 1 Alto: SP1H 212 0°F
; Bajo: 00 00
T d del to 1
127 RPT1 iempo de rampa del segmento e 00.00
. Bajo: 00.00
128 SKT1 Tiempo de Soak del segmento 1 Alto: 9950 00.00
; s Bajo: SP1L o
129 T&P2 Set Point objetivo para el segmento 2 Alto: SPAH 2120°F
. Bajo: 00.00
130 RPT2 Tiempo de rampa del segmento 2 Alto: 99,59 0000
; Bajo: 00.00
131 ST, Tiempo de Soak del segmento 2 Alfo: 99,5 0000
P Bajo: SP1L o
132 TSP3 Set Point objetivo para € segmento 3 Allo SPAH 212 0°F
; Bajo: 00.00 -
133 RPT3 Tiempo de rampa del segmento 3 Alto: 99.59 00.00
; Bajo: 00.00
134 SKT3 Tiempo de Soak del segmento 3 Alto: 99 59 00.00
Set Point objetivo para el segmento 4 Bajo: SPIL °
135 TSP4 etvo p eg Alto SP1H 2120°F
Tiempo de rampa del segmento 4 Bejo: 00.00
136 RPT4 P pe g Allo. 99,59 0000
- Bajo: 00.00
137 SKT4 Tiempo de Soak del segmento 4 Alto: 9959 00.00
: i Bajo: SPIL
Set Paint objeti d o5 #
140 TSP5 et Point objetivo para € segmento Allo: SP1H 212 0°F
- Bajo: 00.00
141 RPT5 Tiempo de rampa del segmento S Alto: 99,59 00.00
s Bajo: 00.00
142 SKTH Tiempo de Soak del segmento 3 Alto: 99.59 0000
Set Point objetivo para el segmento 6 Bajo: SPIL °
143 TSP6 Jetvop g Alto: SP1H 2120°F
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[:fgéitlro‘; Psgfan;?;;o Descripcién de parametros Intervalo E:f:ﬁ;ito
144 RPTH Tiempo de rampa del segmento 6 E?ci)?:gg%ogo 00.00
145 SKT6 Tiempo de Soak del segmento 6 Eﬁci)?:g%%%o 00.00
146 TSF7 Set Paint objetivo para & segmento 7 NB?AOS%F; |1_:“ 212 0°F
147 RFPT7 Tiempo de rampa del segmento 7 E]?é%%%%o 0000
148 SKT7 Tiempo de Soak del segmento 7 El?éog%%%o 00.00
w | o | Sreduopns B0 5P _
150 RPT8 Tiempo de rampa del segmento 8 Eiif:gg%%o 00.00
151 SKT8 Tiempo de Soak del segmento 8 EJ?(I;)?:Q%%OQO 00.00
152 RPTS Tiempo de rampa del segmento 9 2109305%0 00.00
153 SKT9 Tiempo de Soak del segmento 9 E?ci)?jgg%%o 00.00
o | Tom | Sroldmbead B P —_—
155 RPTA Tiempo de rampa del segmento 10 3109305%0 00.00
161 SKTA Tiempo de Soak del segmento 10 2109%05%0 00.00
@ | o | SAroobeomes B 5P -
163 RPTB Tiempo de rampa del segmento 11 E?(i,?:gg%%o 00.00
164 SKTB Tiempo de Soak del segmento 11 3%09%05090 00.00
165 TSPG A Eapespil, 212.0°F
166 RPTC Tiempo de rampa del segmento 12 ,Ej?é?:gg%%o 0000
167 SKTC Tiempo de Soak del segmento 12 53? gggg 00.00
@ | Teep | SAPorichehopmd o Pl 2120
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Rggist.ro Parém.e e Descripcion de parametros Intervalo Defecto

Direccion| Notation heier
169 RPTD Descripcion de paramelros E?fg%%ogo 00.00
170 SKTD Tiempo de Soak del segmento 13 E?éf:’igg%%o 00.00
| TseE T S s 2020°F
172 RPTE Tiempo de rampa del segmento 14 E?é?l‘gg%%o 00.00
173 SKTE Tiempo de Soak del segmento 14 E?é?-’g%%%o 00.00
™| TS s T 220°F
175 RPTF Tiempo de rampa del segmento 15 5?529%%%0 0000
176 SKTF Tiempo de Soak del segmento 15 EI?!}%%%%O 0000
m | e | e —
178 RPTG Tiempo de rampa del segmento 16 i?é?’-g%%%o 00.00
179 SKTG Tiempo de Soak del segmento 16 EJ?!;%&%O 0000
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2 Instalacion y cableado

A veces, en este instrumento hay voltajes peligrosos que pueden causar la muerte. Antes de comenzar la

instalacién o cualquier procedimiento de solucion de problemas, la alimentacion del equipo debe estar apagada
aislada. Las unidades sospechosas de ser defectuosas deben desconectarse y retirarse a un taller debidamente
equipado para realizar pruebas y reparaciones. El reemplazo de componentes y los ajustes internos deben ser
realizados unicamente por personal de mantenimiento calificado.

Para minimizar la posibilidad de incendios o descargas eléctricas, no exponga este instrumento a la lluvia ni a la
humedad excesiva.

A No utilice este instrumento en areas bajo condiciones peligrosas, como golpes excesivos, vibraciones, suciedad,
humedad, gases corrosivos o aceite. La temperatura ambiente del area no debe exceder la calificacion maxima
especificada en la seccién de especificaciones.

A Quite las manchas de este equipo con un pafio suave y seco. No utilice productos quimicos agresivos, disolventes
volatiles como diluyentes o detergentes fuertes para limpiar el equipo para evitar la deformacion.

2.1 Desempacar

Al recibir el envio, retire el controlador de la caja e inspeccione la unidad en busca de danos durante el envio. Si
encuentra algun dafio, contacte a su representante local inmediatamente. Anote el numero de modelo y el numero de
serie para futuras referencias cuando corresponda con nuestro centro de servicio. El numero de serie (S / N) esta
etiquetado en la caja y en la carcasa del controlador.

El controlador esta disefiado para uso en interiores solamente, y no esta disefiado para usarse en areas peligrosas.
Debe mantenerse alejado de los campos de choque, vibracion y electromagnéticos (como los variadores de frecuencia),
motores y transformadores. Esta destinado a operar bajo las siguientes condiciones ambientales.

Parametro ambiental Especificacion
Temperatura de funcionamiento 14 °F a 122 °F (-10 °C a 30 °C)
Humedad 0% a 90% HR (sin condensacion)
Altitud 6560 pies (2000 m) maximo

2-1. Especificacién ambiental

2.2 Montaje

Corte el panel segun las dimensiones requeridas por el controlador. Las dimensiones de los diferentes tamarfios de esta
serie de controladores de serie se dan en la siguiente seccion. Retire las abrazaderas de montaje del controlador e
inserte el controlador en el panel cortado. Después de insertar el controlador en el panel cortado, vuelva a instalar las
abrazaderas de montaje. Apriete suavemente los tornillos de la abrazadera hasta que el controlador esté correctamente
asegurado en el corte.
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2.2.1 TEC-2400 Dimension
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El grosor recomendado del panelesde 1a 5 mm.
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2-1.TEC-2400 Dimensiones con abrazadera
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El grosor recomendado del panel es de 1a 5 mm.
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2-2.TEC-2400 Dimensién sin abrazadera
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2.2.2 TEC-9400 Dimension

44.8 x 44.8

El grosor recomendado del panelesde 1 a 5 mm.

| LSS ) | ) [y | Sy | 1

48 x 48 6.20

58.20

o BN,
\ Mountng Adapter

2-3. TEC-9400 Dimension con abrazadera
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El grosor recomendado del panelesde 1a 5 mm.
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2-4. TEC-9400 Dimension sin abrazadera
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2.2.3 TEC-8400 Dimension

44 80
Y El grosor recomendado del panelesde 1 a 5 mm.
EEH unn_ —— Adaptador de montaje
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2-5.TEC-8400 Dimensién con abrazadera
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El grosar recomendado del paneles de 1 a 5 mm.
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2-6.TEC-8400 Dimension sin abrazaderas
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2.2.4 TEC-8450 Dimension

90.80

El grosor recomendado del panelesde 1 a 5 mm.

Adaptador de montaje

47 80
o
L)

44 80

2-7.TEC-8450 Dimension con abrazaderas
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El grosor recomendado del panelesde 1a 5 mm.
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2-8.TEC-8450 Dimension sin abrazadera
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2.2.5 TEC-7400 Dimension
66.8x66.8

El grosor recomendado del paneles de 1a 5 mm

Adaptador de montaje

o
«Q
Bt .
I
P —
(3 !
il 48.00

2-9.TEC-7400 Dimension con abrazadera
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2-10.TEC-7400 Dimensién sin abrazadera

El grosor recomendado del paneles de 1a 5 mm.

48.00
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2.2.6 TEC-4400 Dimension

90.8x50.8

El grosor recomendado del panelesde 1 a S mm.

‘Y Mounsng Adapier
= /

109.90

0O 0 00O I
W —;_’1 i
6.30
48.00

2-11. TEC-4400 Dimension con abrazaderas
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El grosor recomendado del panelesde 1a 5 mm.

= = = = ' 630 A8.00
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2-12. TEC-4400 Dimension sin abrazadera
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2.2.7 TEC-6400 Dimension

86.00
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2-13. TEC-6400 Dimension
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2.3 Cableado

A A veces, en este instrumento hay voltajes peligrosos que pueden causar la muerte. Antes de realizar la
instalacién o cualquier procedimiento de solucion de problemas, la alimentacion del equipo debe estar apagada y
aislada. Las unidades sospechosas de ser defectuosas deben desconectarse y retirarse a un taller debidamente
equipado para realizar pruebas y reparaciones. El reemplazo de componentes y los ajustes internos deben ser
realizados Unicamente por una persona de mantenimiento calificada.

Se debe tener el maximo cuidado para garantizar que no se exceda la tensiéon nominal maxima especificada en la
etiqueta.

Se recomienda que la fuente de alimentacion de estas unidades esté protegida por fusibles o disyuntores con el valor
mas bajo posible.

Todas las unidades deben instalarse dentro de una caja metalica con conexion a tierra adecuada para evitar que las
partes vivas sean accesibles a manos humanas y herramientas metalicas.

Todo el cableado debe cumplir con los estandares apropiados de buenas practicas y los cddigos y regulaciones locales.
El cableado debe ser adecuado para el voltaje, la corriente y la temperatura nominal del sistema.

El par de apriete en los terminales de tornillo no debe exceder 1 N-m (8.9 Lb-in 0 10.2 Kg F-cm). Excepto el cableado del
termopar, todos los demas cables utilizados deben ser conductores de cobre estandar con un calibre maximo que no
exceda los 18 AWG.

Antes de encender el controlador, la conexién a tierra del equipo debe conectarse con un conductor de diametro minimo
de 1,6 mm para una conexion a tierra de proteccion.

6.0mm makx.
'_Lt_\

—” s

T

.
N

3.0mm min.

2-14. Terminal del cable para todos los modelos excepto TEC-2400

2mm max

4.5 to 7mm max

<
™~

2-15. Terminal del cable para TEC-2400
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2.3.1 Conexion del terminal TEC-2400

90-250VAC OP2
47-63Hz or
BVA OP1 ALA1 AL2
I@_l 7/ \ / N\ / \
i = = =
112134567
- N ool Taol Tty
E?E TC+ V- I-
mA= PTB + 4
V= mA+ PTA V+ TXA TXB AL2
819111011112 ]| 13| 14
-1 mA §+ |Rs-485] Je
B* B |A |t En ¢
—(=
2-16.TEC-2400 Conexion terminal trasera
2.3.2 Conexion del terminal TEC-9400
+ 1 J\ +opP2
OP1]| I— or
= — AL
. j EN1
. 3|v+ |CT1|
— / AL2
A |alpPTA
TC+
mA+
PTB
'\T',C- 90-250VAC
PTB ST gake
mA-

2-17. Conexién del terminal trasero TEC-9400
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2.3.3 Conexion de terminales TEC-8400 y TEC-4400

1
El1
L] 2
IEI2 3
IEI3 4
/
IEI4 5
‘El5
== ,]6
EI6 E
8
9 |Vv+
A
e 10| PTA
© s TC+
- 7 11|PTB
mA mA +
B, | 12| pT8
—
mA =—

o=

2-18. Conexion de terminal posterior TEC-8400 y TEC-4400

25

)

26

27

Remote SP 28

29

i
+
Y mA 20

31

I

32

-
)
=
)
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1
1

33

<

34

i
i

35

36

CT1 37

38

i

39

RS

IS
o)
o1

40
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2.3.4 Conexion del terminal TEC-8450

|_| TXB
RS-485
TXA

90-250VAC
47{‘._53Hz g‘f-?
12VA OP1 ALl A2 AL3
.if+ _\. J+ _\J" e T y
13|14|15|16|17|18|19|20]| 21| 22|23 | 24
T T
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¥ S— ¥
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L L[n-. S J+
G2
Hemate SP Hﬂtrans_ CT1
TC-
TC+
PTB PLE-
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1l2|3|4|5|6|7|8|9]|10]11]12
[ & i
El mA |-
e, U
~—El4 e Al B
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2.3.5 Conexion del terminal TEC-7400

Remote SP
op+ [+ 1 + o 19 10 9o-ggaw\c
\ \' 20 47- Z
-2 L®? mA N |11 : ;12\5&
“L4—21
1 3 Figtra_ns. 22 NG 12
| —r—r|23
EI2 - HE AL4[ 24 } / ° OOrP2
<,| 5 roal e - C " _l14]|-]AL1
A il b CT1 20 1 AL2
3.8 TC + —| 28 S
- | 8 |PTB 17
mA ok, % 29 }?_ AL3
BN —4—-_| 9 $-485 | 18
> %1?_ 1 30 )

2-20.TEC-7400 Conexion terminal trasera

2.3.6 Conexion del terminal TEC-6400

90-250VAC OP1 -
47-63Hz 1 = 5 9
8VA ; \0F’2;’AL1
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2-21.Conexioén de terminales TEC-6400
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2.4 Cableado de alimentacion

El controlador esta disefiado para funcionar a 11-26VAC / VDC o 90 250VAC dependiendo de la opcion de entrada de
energia ordenada. Compruebe que el voltaje de instalacién se corresponde con la potencia nominal indicada en la
etiqueta del producto antes de conectar la alimentacion al controlador. Cerca del controlador, se debe equipar un fusible
y un interruptor de 2 A / 250 VCA como se muestra a continuacién.

TEC-8400
TEC-2400 TEC-8450
TEC-6400  TEC-9400 TEC-4400 TEC-7400 90~250V AC.47~63Hz
— Fuse or

t] L] L|® f—o~o—oTo—> 2028y AC,47~63Hz
N Nl 2Nl sl Nl 2A/250VAC or

2 =

11~40V DC

2-22.Cableado de energia

A Este equipo esta disefiado para su instalacion en un gabinete que brinda proteccién adecuada contra
descargas eléctricas. El gabinete debe estar conectado a tierra.

A Los requisitos locales con respecto a la instalacion eléctrica deben observarse rigidamente. Se debe considerar
evitar que personas no autorizadas accedan a los terminales de alimentacion.

2.5 Instalacion del sensor

La instalacion adecuada del sensor puede eliminar muchos problemas en un sistema de control. La sonda debe
colocarse de modo que pueda detectar cualquier cambio de temperatura con un retraso térmico minimo. En un proceso
que requiere una salida de calor bastante constante, la sonda debe colocarse cerca del calentador. En un proceso donde
la demanda de calor es variable, la sonda debe cerrarse al area de trabajo. A menudo se requieren algunos
experimentos con la ubicacién de la sonda para encontrar esta posicion éptima. En un proceso liquido, la adiciéon de un
agitador o agitador puede ayudar a eliminar el retraso térmico. Dado que el termopar es basicamente un dispositivo de
medicién, colocar mas de un termopar en paralelo puede proporcionar una lectura de temperatura promedio y producir
mejores resultados en la mayoria de los procesos calentados por aire. El tipo de sensor adecuado también es un factor
muy importante para obtener mediciones precisas. El sensor debe tener el rango de temperatura correcto para cumplir
con los requisitos del proceso. En procesos especiales, el sensor puede necesitar diferentes requisitos, como ser a
prueba de fugas, vibracién de hormigas, antiséptico, etc. Los limites de error estandar del sensorson+4 °F (2 °C)o
0,75% de la temperatura detectada, causa una proteccion inadecuada o una ocurrencia de sobrecalentamiento. Este
error es mucho mayor que el error del controlador y no se puede corregir en el sensor, excepto mediante la seleccién y el
reemplazo adecuados.

Pagina 75 de 129



2.6 Cableado de entrada del sensor

TECG-2400

Ve
PTA
TC+ ma+ PTB

TC- V.. mA-PTB

1

10

mA=

PTA

TC+,V+,PTB

TC- V- ,PTB ,mA;

TEC-8400
TEC-8450
TEC-4400

'Jis

PTA 110

TC+ mA+ PTE 11

TC- V. mA- FTE 12

TEC-8400

TC

TEC-7400

Ve
FTA
TC+ mi+ PTB

TC- V.. mA-PTB

V-

6
T
8
9

RTD

TEC-6400
v
velg8 |+ A
Pia|T RTD E
-—y
TC.V.mA-PTB|4  |&= == )
TC mA RTD W

2-23. Cableado de entrada del sensor
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2.7 Cableado de salida de control

TEC-8400

TEC-9400 TEC-8450
TEC-7400 TEC-4400

TEC-8400
TEC-8450

17

18

2-24. Salida 1 Relé a unidad de carga

TEC-4400 TEC-6400

2.7.1 Salida 1
TEC-2400
3
4
TEC-9400
TEC-2400  TEC-7400
3 1
4 2

17

18

Tres

Fases
Delta
Calentador
Carga

TEC-6400

i

000
o O oo o
e OO0
—6 © oo o
Sin fusible
Contactor

2-25. Salida 1 relé a accionamiento de Contactor
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La especificacion de salida del controlador
debe coincidir con la especificacion de la

TEC-8400 entrada del relé de estado sélido
TEC-9400 TEC-8450

TEC-2400 TEC-7400 TEC-4400 TEC-6400

Qo+ @
3 17 | | ®
W—— B - D C Suministro de Voltaje 120V/240V
6 — =
) ] ©- 9lssR

2-26. Salida1 Tension pulsada al SSR del variador

TEC-8400
TEC-9400 TEC-8450
TEC-2400 TEC-7400 TEC-4400 TEC-6400

+
. H l0—20mA,
_ <« |Load
n farga?ngi:‘n?sAm Ohms -

2-27. Control de corriente lineal de salida 1

TEC-8400
TEC-9400 TEC-8450
TEC-2400 TEC-7400 TEC-4400 TEC-6400

2
HHH

Carga maxima 10K ohms
2-28. Control de voltaje lineal de salida 1
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2.7.2 Salida 2

TEC-8400
TEC-8450
TEC-2400 TEC-9400 TEC-4400 TEC-7400 TEC-6400

2-29. Salida 2 Relé a unidad de carga

TEC-8400
TEC-8450
TEC-2400 TEC-9400 TEC-4400 TEC-7400 TEC-6400

5 T 19 13 9
—_———————————

120V/240V Suministro de Voltaje

————

Tres O O :!./c O Tres

Fase — - Fase

Delta O O ﬂ./c O Delta
Calentador — ’ Calentador
Carga ~t1to o o0 0O Alimentacion

Sin Fusible
Contactor

2-30. Salida 2 relé a accionamiento de contactor

TEC-8400
TEC-2400  TEC-9400 ;Eg-ﬁgg TEC-7400 TEC-6400
' ' ' ' ' SSR
5 7 19 13 E @+ QH |0AD —
T (D C 120V/240V Suministro de Voltaje
6 8 20 14 10 -0 e

2-31. Salida 2 Voltaje pulsado para conducir SSR
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TEC-8400
TEC-8450
TEC-2400  TEC-9400 TEC-4400 TEC-7400  TEC-6400

+
5 7 19 13 <
0-20mA” > [
8 3 20 14 10 |[4-20mA .
Carga maxima 500 Ohms —
2-32. Control de corriente lineal de salida 2
TEC-8400
TEC-8450
TEC-2400 TEC-9400 TEC-4400 TEC-7400  TEC-6400
+

5 7 19 13 9
6 8 20 14 10 0-10V -m

Carga maxima 10K Ohms ==

2-33. Control de voltaje lineal de salida 2

2.8 Cableado de Alarma
2.8.1 Alarma 1

TEC-8400
TEC-8450
TEC-2400 TEC-9400  TEC-4400 TEC-7400 TEC-6400
5 7 19 | |13 9 LOAD |—
120V/240V Suministro de Voltaje
6 8 20 14 10 -

2-34. Salida de alarma 1 a carga de accionamiento

Pagina 80 de 129



TEC-8400
TEC-8450
TEC-2400 TEC-9400  TEC-4400 TEC-7400 TEC-6400

5 7 19 13 9 LOAD -

120V/240V Suministro de Voltaje
6 8 20 14 10 -

2-35. Salida de alarma 1 al contactor de accionamiento

2.8.2 Alarma 2

TEC-8400
TEC-8450
TEC-2400 TEC-9400 TEC-4400 TEC-7400 TEC-6400
7 9 21 15 | |11 LOAD —
120V/240V Suministro de Voltaje
14 10 2 | | 16 | |12 -

2-36. Salida de alarma 2 a carga de accionamiento

TEC-8400
TEC-8450
TEC-2400 TEC-9400 TEC-4400 TEC-7400 TEC-6400

7 9 21 15 1

120V/240V Suministro de Voltaje

14 10 22| | 16 | |12 _I_ _|—u

~ 000 A
——
Tres o O (.c B
Dy - o} Fases
g::teantador o,...c :c © Ccalentador
Alimentacion
Carga 1o o oo o)
Sin fusible
Contactor

2-37. Salida de alarma 2 al contactor de accionamiento
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2.8.3 Alarma 3

TEC-8400
TEC-8450
TEC-9400  TEC-4400 TEC-7400

19 23 —
120V240V Suministro de Voltaje
20 24 -

2-38. Salida de alarma 3 a carga de accionamiento

TEC-8400
TEC-8450
TEC-9400  TEC-4400 TEC-7400

19 23 17
120V240V Suministro de Voltaje

20 24 18 —I_
~ 000

——
;‘res 2 e Jio O Tres
ases -
N o Fases
ge:ta tad 00 O{c Calentador
alentador . ' g i
Carga —1+o0 O o0 o Alimentacion
Sin Fusible
Contactor

2-39. Salida de alarma 3 al contactor de accionamiento
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2.8.4 Alarma 4

TEC-8400
TEC-8450
TEC-4400  TEC-7400

25 23 LOAD F—

120V/240V Suministro de Voltaie
26 24 -

2-40. Salida de alarma 4 a carga de accionamiento

TEC-8400
TEC-8450
TEC-4400  TEC-7400

25 I_l23 l_—

120V/240V Suministro de Voltaie

-1

000
Tres r—
Fases “ 0 ofc O Tres
Delta & Fases
Calentador 00 Ofc O calentador
— - .
Carga —t+o o oo Alimentacion
Sin Fusible
Contactor

2-41. Salida de alarma 4 al contactor de accionamiento en TEC-4400

Pagina 83 de 129



2.9 Cableado de entrada de evento

La entrada de evento puede aceptar un interruptor (contacto seco) o una sefial de colector abierto. La funcion de entrada
de evento (EIFN) se activa cuando se cierra el interruptor o se baja un colector abierto (o0 una sefial logica).

TEC-8450, TEC-8400, TEC-4400 TEC-7400 TEC-2400
1

3 2 —
El1 El1

|
El1
2 4(‘ 4 13
El 2 El 2
3 5
El3

4

4 TEC-6400

El4 (
9 / TEC-9400 B
6 = l 17 14 -

EIG ]/ El1
7 15 11 ——

El 2 a2
16 12

2-42. Cableado de entrada de evento
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2.10 Cableado de entrada CT

TEG-8400
TEC-8450 TEC-7400
TEC-6400 TEC-4400 TEC-9400 TEC-2400

o Cortarty
Yyt e

TEC-8400
TEC-8450 TEG-2400
TEG-7400 TEC-4400 TEC-7400 TEC-5400

i .
L] - ' F"ﬁl
' 3 . i b et i LJEE

et ST

13

12
a7 16

14

TEC-7T400 TEC-8400 TEC-9400 TEC-2400 TEC-6400
TEC-8450
TEC-4400

2-43. Cableado de entrada CT para calentador monofasico
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TEC-8400
TEC-8450 TEC-7400
TEC-6400 TEC-44D0 TEC-2400 TEC-2400

g |
—_—
— - | | |4
y —
fF vy Ml — (T
P et (e
| AL T
sl = P
el Tas'e TEC 8400
s TEC-2400
2% . TEE 7400 TEC—ddUD TEC-7400 TEC-5400
(| "
;s | ot g |.1 L L
T "
R 7 2
A .
v/ | —.
! -
il S 11
38 17
i
36 15 :
12
37 16
14
TEG-7400 TEC-B400 TEC-9400 TEG-2400 TEG-6400
TEC-8450
TEC-4400

2-44. Cableado de entrada CT para calentador trifasico
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2.11 Comunicacion de datos RS-485

TEC-8400
TEC-8450
TEC-2400 TEC-9400 TEC-4400 TEC-7400 TEC-6400

ﬂl
Il

2.12 Cableado de Retransmision

Cable de par trenzado
247 unidades maximo

HE

Terminacion de Resistencia
220 Ohm, 0.5W Resistencia

2-45.Cableado RS-485

TEC-8400
TEC-8450
TEC-6400  TEC-9400  TEC4400 TEC-7400 "
- . a - 0-20mA :

4-20ma ~— LLoad

Carga maxima 500 Ohms

12 20 3 23

TEC-8400
TEC-8450
TEC-6400 TEC-9400 TEC-4400 TEC-7400 +
11 19 34 24 ]
0-10v LS
12 20 33 23 —

Carga maxima 10K ohms

2-46. Cableado de Retransmision
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2.13 Cableado del Set Point Remoto

TEC-8400
TEC-8450
TEC-4400

TEC-7400

TEC-8400

TEC-8450
TEC-4400

TEC-7400
+

0to 10V

2-47. Set Point Remoto
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3 Programacién
Mantenga presionada la tecla durante 5 segundos y luego suéltela para ingresar al menu de configuracion.

Presione y suelte la tecla para seleccionar el parametro deseado. El Display superior indica el simbolo del
parametro y el Display inferior indica el valor del parametro seleccionado.

3.1 Seguridad del usuario

Hay dos parametros, PASS (contrasefia) y CODE (cddigo de seguridad), que controlaran la funcién de seguridad.

Cadigo de Valor Valor de Contrasena Derechos de acceso
0 Algun valor Todos los parametros son modificables.
=1000 Todos los parametros son modificables.
1000 #1000 Solo parametros de menu de usuario modificables
9999 =0999 Todos los parametros son modificables
#9999 Solo SP1 a SP7 son modificables
—_— =CODE Todos los parametros son modificables
#CODE Ningun parametro puede ser cambiado

3-1.Derechos de acceso del usuario

3.2 Entrada de senal

ENTRADA: Seleccione el Sensor o el Tipo de sefial para la entrada de sefal deseada
RANGO: (Termopar) J TC,K_TC, T_TC,E_TC,B TC,R_TC,S_TC,N_TC,L_TC
(RTD) PT.DN, PT.JS
(LINEAL) 4-20, 0-20, 0-60, 0-1V, 0-5V, 1-5V, 0-10

UNIDAD: Seleccione la unidad de proceso
RANGO: °C, °F, PU (Unidad de Proceso). Si la unidad no es ni °C ni °F, seleccione PU.

DP: Seleccione la resolucion del valor de proceso.
RANGO: Para termopar y sefial RTD NO.DP, 1-DP y para sefal lineal NO.DP, 1- DP, 2-DP, 3-DP

INLO: Seleccione el valor de escala Baja si utiliza una entrada lineal.
INHI: seleccione el valor de escala Alta si utiliza una entrada lineal.

Ejemplo de como utilizar INLO e INHI:

Se conecta a la entrada un transductor de presién de bucle de corriente de 4-20 mA con un rango de 0-15 kg / cm. INPT
=4-20, INLO = 0.00, INHI = 15.00, DP = numero deseado de puntos decimales (3 decimales max.)

Pagina 89 de 129



3.3 Control de salida

Hay 4 tipos de modos de control que pueden configurarse como se muestra a continuacion.

Modo de Control Saida 1 Salida 2 Histeresis de Salida 1 |Histeresis de Salida 2 CPB DB
Solo Calor Reversa X A X X X
Solo Frio Directa X A X X X
Alarma Alta
Fr(ii)agl'rxfcl)l:l):F Reversa de &E;\S;cién X 0 X
Calor PID .
Frio PID Reversa Frio X X 0 0]

3-2 Modo de control
X: No aplica
O: Ajustar para cumplir con los requisitos del proceso

A: Requerido si el control ON-OFF estéa configurado

3.3.1 Control de calentamiento siempre en ON-OFF

Seleccione REVR (Reversa) para OUT1 (Salida 1), establezca PB en 0. O1HY se usa para ajustar la banda muerta para
ON-OFF del control. El ajuste de Histéresis de la Salida 1 (O1HY) esta disponible cuando PB = 0. El calor solo ON-OFF
La funcién de control se muestra en la pagina siguiente.

sPi+

SP1-01HY +

OUT1 Action

ON

OFF

Time
3-1 Control de calor de encendido y apagado
El control ON-OFF puede causar oscilaciones excesivas del proceso, incluso si la histéresis se establece en el valor mas

pequefo. Si se establece el control ON-OFF (es decir, PB = 0), Tl, TD, CYC1, OFST, CYC2, CPB, DB ya no seran
aplicables y se ocultaran. El Auto-Tuning y la conmutacién de transferencia tampoco estaran disponibles.
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3.3.2 Control de calor solo P o PD

Seleccione REVR (Reversa) para OUT1 (Salida 1), establezca Tl = 0, OFST se usa para ajustar la compensacion de
control (restablecimiento manual). Si PB # 0, entonces O1HY se ocultara.

Funcién OFST: OFST se mide en % con un rango de 0 - 100.0%. Cuando el proceso es estable, digamos que el valor
del proceso es mas bajo que el Set-Point en 5 °C. Digamos también que 20 se utiliza para el ajuste de PB. En este
ejemplo, 5 °C es el 25% de la banda proporcional (PB).

Al aumentar el valor de OFST en un 25%, la salida de control se ajustara y el valor del proceso coincidira con el
Set-Point.

Cuando se usa el control proporcional (P) (Tl = 0), el Auto-Tuning no estara disponible. Consulte la seccion "Ajuste
manual" para el ajuste de PB y TD. El restablecimiento manual (OFST) generalmente no es practico porque la carga
puede cambiar de vez en cuando, lo que significa que la configuracién de OFST deberia ajustarse constantemente. El
control PID puede evitar este problema.

3.3.3 Control PID solo calor

Seleccione REVR (Reversa) para OUT1 (Salida 1). PB (Banda Proporcional) y Tl no deben ser cero. Realice el
Auto-Tuning para el inicio o configure PB, Tl y TD utilizando valores histéricos

3.3.4 Control solo frio

El control ON-OFF, el control P (PD) y el control PID se pueden usar para el control de enfriamiento. Poner
OUT1 (Salida 1) en DIRT (accion directa).

NOTA: El control de ON-OFF, puede resultar en un exceso de sobrecarga y problemas en el proceso. El control
Proporcional dara como resultado una desviacién del valor del proceso del Set-Point. Se recomienda usar el control PID
para el control de Calor-Frio cuando sea capaz de producir un valor de proceso estable y de compensacion cero.

3.3.5 Otra configuracion requerida

- 01TY, CYC1, O2TY, CYC2, O1FT, O2FT O1TY y O2TY se configuran de acuerdo con el tipo de salidas
(OUT1 & OUT2) instalado.
- CYC1 & CYC2 se configuran de acuerdo con el tipo de salida 1 (O1TY) y el tipo de salida 2 (O2TY).

Generalmente, si se usa “SSRD” o “SSR” para O1TY, CYC1 se establece en un valor de 0.5 a 2 segundos. Si se
usa un Relé para O1TY, CYC1 se establece en un valor de 10 a 20 segundos. Si se usa una Salida Lineal, CYC1 no es
aplicable.

Se aplican condiciones similares para la seleccion de CYC2.

El usuario puede usar la funcion de Auto-Tuning para la puesta en marcha inicial, o puede establecer directamente los

valores apropiados para PB, Tl y TD utilizando los registros histéricos para sistemas de repeticion. Si el comportamiento
del control sigue siendo inadecuado, entonces se puede requerir una sintonizacion Manual para mejorar el control.
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3.3.6 Programacion CPB

La banda proporcional de enfriamiento se mide por % de PB con un rango de 50 ~ 300%. Inicialmente, ajuste "CPB"
a 100% y examine el efecto de enfriamiento. Si se debe mejorar la accién de enfriamiento, disminuya el valor de CPB. Si
la accion de enfriamiento es demasiado fuerte, aumente el valor de CPB. El valor de CPB es directamente proporcional a
la configuracion de PB. Su valor permanece sin cambios durante el proceso de Auto-Tuning.

El ajuste de CPB esta relacionado con el medio de refrigeracién utilizado. Si se usa aire como medio de enfriamiento,
ajuste el CPB a 100 (%). Si se usa aceite como medio de enfriamiento, ajuste el CPB a 125 (%). Si se usa agua como
medio de enfriamiento, ajuste el CPB a 250 (%).

3.3.7 Programacion DB

El ajuste de la DB (banda muerta / zona neutral) depende de los requisitos del sistema. Si se usa una (banda muerta /
zona neutral) mayor, entonces se puede evitar una accién de enfriamiento no deseada, pero se puede producir un
exceso u oscilacion excesiva alrededor de Set Point. Si se utiliza una (banda muerta / zona neutral) mas pequefia (DB),
se puede minimizar un exceso de sobre rango, pero se producira una superposicién de la accion de calentamiento y
enfriamiento. El ajuste de DB es ajustable en el rango de -36.0% a 36.0% de PB.

Un valor de DB negativo tendra una superposicion cuando ambas salidas estén activas. Un valor de DB positivo tiene un
area de (banda muerta / zona neutral) donde ninguna salida esta activa.

3.3.8 Control de salida 2 ON-OFF (funcion de alarma)

La Salida 2 también se puede configurar como una salida de alarma. Hay 8 tipos de funciones de alarma y un Dwell
timer (Tiempo de espera) (dtMR) que se pueden seleccionar para la salida 2.
Las opciones de salida son:

- dtMR (Tiempo de Espera)

- dE.HI (Desviacién de Alarma Alta)

- dE.Lo (Desviacion de Alarma Baja)

- dB.Hi (Alarma Fuera de Banda)

- dB.Lo (Alarma en Banda)

- PV.HI (Valor de Proceso de Alarma Alta)

- PV.LO (Valor de Proceso de Alarma Baja)
- H.bK (Alarma de Rotura del Calentador)

- H.St (Alarma en corto del calentador).

PV OUT2=DE HI PV
SV+SP24 SP2+02HY +
| |
SV+SP2-02HY + 4- B e i SP2+ 4 |
1 ! 1 1 1 | ]
i i i i : 1 i K .
OUT2 Action i [ 1 E Time OUT2 Action I i I i Time
! : S .
ON +-—— e i ON 1 |
Time
Time
3-2. Salida 2 Desviacion de Alta Alarma 3-3. Salida 2 Procesos de Alarma Baja
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3.4 Soft-Start

El controlador tiene una funcién de arranque suave (Soft-Start) para limitar la salida de control de OUT1 y OUT2 durante
un tiempo programable (SFT) o hasta un valor de umbral programado (SFTH). Una vez que se haya alcanzado el
umbral de tiempo / temperatura, la funcion de Soft-Start (arranque suave), terminara y comenzara el control PID normal.
Esta funcion es util para evitar la potencia total de la carga durante el arranque.

Nota: En los controladores de la version de perfil, si "PFR" esta configurado en un valor diferente a "SP1", la funcién de
perfil continuara con el parametro establecido durante la recuperacion de energia. Si "PFR" esta configurado en SP1,
entonces el perfil continuara ejecutandose con parametros de Soft-Start inicio suave durante la recuperacion de energia.

Hay 5 parametros disponibles para la funcidon de Soft-Start (arranque suave). Ellos son los siguientes.

1. SFt: tiempo de Soft-Start (inicio suave). Si el ajuste "SFt" # 0, la funcion Soft Start se habilitara. El Soft-Start

en la funcion se puede establecer en forma de Hora: Minuto. El rango que se puede configurar es de 00.00 a 99:59.
2. SFL1: Limite de salida de Soft-Start para la salida 1. Se puede establecer de 0 a 100% (limitado por PL1 / PH1
valores)

3. SFL2: Limite de salida de Soft-Start para la salida 2. Se puede configurar de 0 a 100%. (limitado por el PL2 / PH2
valores)

4. SFtH: Valor umbral de Soft-Start. El Soft-Start se cancelara cuando el valor del proceso sea mayor

que o igual a SFtH.

5. SFtR: tiempo de Soft-Start. Mostrara el tiempo restante de Soft-Start cuando se esta ejecutando.

Control de Salida (MV) Antes del Soft Start MV
A / _
Conjuntode | S/

salida de
Soft Start
Con Soft Start MV
(limite)
0% v -

Salida de Conjunto de tiempo
alimentacion de Soft Start

3-4. Funcion de inicio suave

3.5 Alarma

El controlador tiene hasta cuatro salidas de alarmas segun el modelo del controlador. Hay 11 tipos de funciones de
alarma y un Dwell Timer (temporizador de espera) que se puede seleccionar. Hay 4 tipos de modos de alarma (A1MD,
A2MD, A3MD y A4MD) disponibles para cada funcion de alarma (A1FN, A2FN, A3FN y A4FN). Ademas de la salida de
alarma, la salida 2 también se puede configurar como alarma. Pero la salida 2 tiene solo 8 funciones de alarma o
temporizador de espera disponibles.
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3.5.1 Tipos de alarma

A continuacién se muestran 11 tipos diferentes de alarmas que el usuario puede asignar a diferentes salidas de alarma.

. dtMR: Dwell Timer (temporizador de Espera)

. dE.HI: Desviaciéon de Alarma Alta

. dE.Lo: Desviacion de Alarma Baja

. dB.Hi: Desviaciéon de Banda Afuera de Banda de Alarma
dB.Lo: Desviacion de Banda en Banda de Alarma

. PV.HI: Valor de Proceso de Alarma Alta

. PV.Lo: Valor de Proceso de Alarma baja

. H.bK: Alarma de rotura del calentador

. H.St: Alarma en corto del calentador

10. E1.C.o: Salida de alarma de control de entrada de evento 1
11. E2.C.o: Salida de alarma de control de entrada de evento 2

©CONOOAWN=

1.- EI Dwell timer (temporizador de espera) se puede utilizar por separado o acompafnado de una Rampa. Las Salidas
de Alarma se pueden configurar como paradas seleccionando "dtMR" para A1FN. Si A1FN se establece en "dtMR", la
Alarma 1 actuara como un Dwell timer (temporizador de espera). De manera similar, la Alarma 2, la Alarma 3 o la Alarma
4 actuaran como Dwell timers (temporizadores de espera) si A2FN, A3FN o A4FN estan configurados en "dtMR".
Cuando se configura Dwell timer el (temporizador de espera), el parametro "dtMR" se usa para el Dwell timer para el
ajuste del tiempo de espera.

2/3. Una alarma de desviacion alerta al usuario cuando el valor del proceso se desvia demasiado del Set-Point. Cuando
el valor del proceso es mayor que SV + A1DV, se produce una alarma de desviacién alta (dE.HI). La alarma esta
apagada cuando el valor del proceso es inferior a SV + A1DV-A1HY. Cuando el valor del proceso es inferior a SV +
A1DV, se produce una alarma de desviacién baja (dE.Lo). La alarma esta apagada cuando el valor del proceso es mayor
que SV + A1DV + A1HY. El nivel de activacion de una alarma de desviacion se mueve con el Set-Point.

4/5. Una alarma de banda de desviacion preestablece dos niveles de activacion centrados en el Set-Point. Los dos
niveles de activacion son SV + A1DV y SV — A1DV. Cuando el valor del proceso es mayor que (SV + A1DV) o menor que
(SV - A1DV), se produce una alarma alta de banda de desviacién (dB.HI). Cuando el valor del proceso esta dentro de
los niveles de activacion, se produce una alarma baja de banda de desviacion (dB.Lo).

* En las descripciones anteriores, SV denota el valor del Set-Point actual para el control. Esto es diferente de SP1
cuando se utiliza la funcién de rampa.

6/7. Una alarma de proceso puede establecer dos niveles de activacién absolutos. Cuando el valor del proceso es mayor
que A1SP, se produce una alarma de proceso alta (PV.HI). La alarma esta apagada cuando el valor del proceso es
inferior a A1SP A1THY. Cuando el valor del proceso es inferior a A1SP, se produce una alarma de proceso bajo
(PV.Lo). La alarma estéd apagada cuando el proceso es superior a A1SP + A1HY. Una alarma de proceso es
independiente del Set-Point. * En la descripcion anterior, A1SP y ATHY denotan el Set-Point de la alarma1 y la histéresis
de la alarma. El respectivo Set-Point y los parametros de histéresis deben configurarse para otras salidas de alarma.
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8. La deteccidn de resistencia abierta se habilita configurando A1FN en HBEN. Una alarma abierta del calentador (H.bK)
alerta al usuario cuando la corriente medida por CT1 en CT1R es menor que HB1T-HBHY, 0 CT2 en CT2R es menor
que HB2THBHY. Cuando la corriente medida por CT1 en CT1R es mayor que HB1T-HBHY y CT2 en CT2R es inferior a
HB2T-HBHY, la alarma de la resistencia abierta estara apagada. La alarma abierta del calentador se apagara cuando
ambos valores de CT estén en el rango normal. Esta alarma funcionara cuando la salida 1 esté en condicién ON
solamente.

9. La deteccién de cortocircuito del calentador se habilita configurando A1FN en HSEN. Una alarma corta de
calentador (H.St) alerta al usuario cuando la corriente medida por CT1 en CT1R es mayor que HS1T + HSHY, o CT2
en CT2R es mayor que HS2T + HSHY. Cuando la corriente medida por CT1 en CT1R es menor que HS1T + HSHY y
CT2 en CT2R es menor que HS2T + HSHY, la alarma en corto del calentador se apagara. La alarma en corto del
calentador se apagara cuando ambos valores de CT estén en el rango normal. Esta alarma funcionara cuando la salida 1
esté en condicion de APAGADO solamente. * Las interrupciones del calentador y las alarmas en cortos del calentador
funcionaran solo con las salidas de relé y SSR en la salida1.

10/11. Las salidas de alarma pueden controlarse mediante la entrada de evento 1 y la entrada de evento 2
seleccionando Salida de control de entrada de evento 1 (E1.C.0) y Salida de control de entrada de evento 2
(E2.C.0) para la funcién de alarma A2FN y A3FN. La salida estard activada siempre que la entrada del evento esté
activada. La salida se APAGARA cuando la entrada esté APAGADA.

3.5.2 Modos de alarma
Hay Cinco Tipos de Modos de Alarmas disponibles para cada funcion de Alarma.

1. Alarma Normal

2. Alarma Amarrada

3. Alarma de Retencion

4. Alarma Amarrada / Retencion

5. Set-Point de Alarma de Retencioén

3.5.2.1 Alarma normal: ALMD = NORM

Cuando se selecciona una Alarma Normal, la Salida de Alarma se desactiva en la condicion de no alarmay se activa en
una condicion de Alarma.

3.5.2.2 Alarma amarrada: ALMD = LTCH

Si se selecciona una alarma amarrada, permanecera sin cambios incluso si se borra la condiciéon de alarma. La alarma
amarrada se puede restablecer presionando la tecla RESET para eliminar la condicién de alarma.

3.5.2.3 Alarma de retencion: ALMD = HOLD

Una alarma de espera / retencion previene una condicion de alarma durante el encendido. Esto ignorara la condicion de
alarma la primera vez después del encendido. Luego la alarma realiza la misma funcién que la alarma normal.

3.5.2.4 Alarma amarrada / retencion: ALMD = LT.HO

Una alarma de retencion / amarrada, funciona con las funciones de retenido y amarrada. La alarma amarrada se
restablece cuando se quita la llave después de que se elimina la condicion de alarma.

3.5.2.5 Alarma de retencion del Set-Point: ALMD = SP.HO

Una alarma de retencion del Set-Point evita una alarma durante el encendido o al cambiar el Set-Point. La salida de
alarma se desactiva cuando se cambia el punto de ajuste, incluso si esta en una condicion de alarma. La alarma vuelve
a ser una alarma normal una vez que se elimina la condicién de alarma.
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3.5.3 Alarma de retardo

En ciertas aplicaciones durante el inicio, se generaran alarmas molestas antes de que el valor del proceso alcance el
Set-Point. Para evitar este tipo de alarmas molestas, hay disponible un retardo de tiempo para las alarmas. Para
habilitar el retardo de tiempo para las alarmas, configure el tiempo de retardo utilizando los parametros A1DL, A2DL,
A3DL y A4DL. Estos parametros evitaran que la alarma molesta durante el valor del proceso alcance el Set-Point.

Por ejemplo, el Set-Point del proceso a 100. A medida que el proceso se acerca a 100, puede oscilar entre 103 y 97.
Durante este tiempo, la alarma se activara y desactivara. Para evitar este tipo de alarmas molestas, se puede utilizar la
funcion de retardo de alarma. Sera generado por el sistema de alarma en una condicién de alarma. El retardo de la
alarma se puede configurar en minutos y segundos.

3.5.4 Transferencia de falla de alarma

La transferencia de falla de alarma se activa si el controlador ya no detecta un sensor de entrada. La alarma respectiva
se activara si A1FT-A4FT esta configurado en "ON" y se apagara si A1FT-A4FT esta configurado en "OFF".

3.6 Configuracion de menu de seleccién de usuario

Los controladores convencionales estan disefiados con parametros en un orden fijo. Si el usuario necesita una operacion
de menu mas amigable para adaptarse a su aplicacion, la mayoria de los controladores convencionales no ofrecen una
solucion. Los controladores de la serie LCD tienen la flexibilidad para que el usuario seleccione los parametros que son
mas significativos y coloque estos parametros en un mend de USUARIO de facil acceso. Hay ocho parametros faciles de
usar de la lista a continuacion que se pueden configurar para la configuracion del menu de seleccién del usuario
utilizando los parametros SEL1-SELS.

1. SP2 18. A3dV
2. DTMR 19. AAHY
3. DISP 20. A4SP
4. Pb 21. A4dV
5.Td 22. PL1L
6. Tl 23. PL1H
7. 01HY 24. PL2L
8. CPb 25. PL2H
9.dB 26. OFTL
10. A1HY 27. OFTH
11. A1SP 28. CALO
12. A1dV 29. CAHI
13. A2ZHY 30. A1DL
14. A2SP 31. A2DL
15. A2dV 32. A3DL
16. ASHY 33. A4DL
17. A3SP

Al seleccionar los parametros, es posible que no todos los parametros anteriores estén disponibles.
El nimero de parametros visibles depende de la configuracién del controlador.
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Ejemplo:

OUT2 esta configurado en DE.LO, PB = 100.0, SEL1 esta configurado en INPT, SEL2 esta configurado en UNIT, SEL3
esta configurado en PB, SEL4 esté configurado en Tl, SEL5 ~ SEL8 esté configurado en NINGUNO. Ahora, la pantalla
del menu USUARIO aparece como a continuacion.

oY gL o S L ey

T

uni £

Pb =

s 2

£

3-5 Menu de usuario configurable
3.7 Rampa

La funcién de rampa se realiza durante el encendido, asi como cada vez que se cambia el Set-Point. Elija MINR (rampa
en minutos) o HRR (rampas en horas) para el ajuste "RAMPA", y el controlador realizara la funcion de Rampa. La
velocidad de Rampa se programa ajustando el ajuste "RR". La funcién de Rampa se Desactiva tan pronto como se
produce el Modo de Falla, el Modo de Control Manual, el Modo de Auto-Tuning o el Modo de Calibracion.

3.7.1 Ejemplo sin tiempo de espera (Dwell Timer)

Establezca la configuracion "RAMPA™ en "MINR" para aumentar en minutos.

Establezca la tasa de rampa (RR) en 10.

La temperatura inicial es de 30 ° C.

El Set Point se establece inicialmente en 200 ° C.

Después de que el proceso se calienta, el usuario cambié el Set-Point a 100 ° C después de 30 minutos.
Después del encendido, el proceso se comportara como se muestra a continuacion.

» Time
(minutes)

3-6.Funcién de rampa

Nota: Cuando se utiliza la funcidon de Rampa, el Display inferior mostrara el valor de Rampa actual. Sin embargo, volvera
a mostrar el valor del Set-Point tan pronto como se toque la tecla arriba o abajo para realizar el ajuste. La velocidad de
Rampa se inicia en el encendido y / o cuando se cambia el Set-Point. Establecer la configuraciéon de RR en cero
significa que no se producira rampa.
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3.8 Dwell Timer (tiempo de espera)

El Dwell timer (tiempo de espera), se puede usar con o sin una rampa. Salidas de Alarma se pueden configurar como
Dwell timers (temporizadores de espera) seleccionando "dtMR" para la funcion de Alarma 1 (A1FN). De manera similar,
la Alarma 2, la Alarma 3 y la Alarma 4 actuaran como temporizadores de espera si A2FN, A3FN o A4FN se configuran
en "dtMR". Cuando se configura el Dwell timer (temporizador de espera), el parametro "DTMR" se usa para el ajuste
Dwell timer. EI Dwell timer (tiempo de espera), se mide en minutos que van desde 0.0 a 4553.6 minutos. El temporizador
comienza a contar tan pronto como el valor del proceso (PV) alcanza el Set-Point (SV), y activa una salida de Alarma
una vez que el tiempo ha transcurrido. La operacion de Dwell timer (temporizador de espera) se muestra en el siguiente
diagrama.

PV

| Time
power off or
touch RESET key

ON: f=——fe—mrn
OFF | ——+———

t Time
Timer starts

3-7.Dwell Timer

Después de que el tiempo haya finalizado, el Dwell Timer (tiempo de espera) puede reiniciarse presionando la tecla
RESET. El temporizador deja de contar durante el modo de control manual, el modo de falla, la calibracion y el Auto-
Tune. Si la alarma esta configurada como Dwell Timer (temporizador de espera), A1THY y A1MD estan ocultos.

3.9 Calibracion del usuario

Cada unidad se calibra en la fabrica antes del envio. El usuario todavia puede modificar la calibracién en el campo. La
calibracion basica del controlador es altamente estable y esta configurada para la vida util. La calibracion del usuario
permite al usuario compensar la calibracién de fabrica permanente para:

e  Calibrar el control para cumplir con un estandar de referencia del usuario.

e Haga coincidir la calibracion del controlador con la de un transductor o entrada de sensor en particular.
e  Calibrar el control para adaptarlo a las caracteristicas de una instalacién en particular.

e Elimine la accién de mover la calibracién establecida de fabrica a largo plazo.

Hay dos parametros: Offset Low (OFTL) y Offset High (OFTH) para el ajuste para corregir un error en el valor del
proceso.

Hay dos parametros para la entrada del sensor. Estos dos valores de sefial son CALO y CAHI. Los valores bajo y alto de
la sefal de entrada deben ingresarse en los parametros CALO y CAHI respectivamente.

Consulte la seccion 1.6 para la operacién presione la tecla seccién 1.7 para el diagrama de flujo de operacién. Mantenga
presionado la tecla hasta que se obtenga la pagina del menu de configuracién. Luego, presione y suelte la tecla

para navegar hasta el parametro de Calibracion Bajo OFTL. Envie su sefal baja a la entrada del sensor del controlador,
luego presione y suelte la tecla Si el valor del proceso (el Display Superior) es diferente de la sefial de entrada, el

usuario puede usar las teclas E[ y E para cambiar el valor OFTL, (el Display inferior) hasta que el valor del
proceso sea igual al valor que el usuario necesita. Mantenga presionado el durante 5 segundos para completar el
Punto Bajo de Calibracion. Se aplica un procedimiento similar para la calibracion alta en la escala.
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Como se muestra a continuacion, los dos puntos OFTL y OFTH construyen una linea recta. Con el propdsito de
precision, es mejor calibrar con los dos puntos lo mas separados posible. Una vez completada la calibracién del usuario,
el tipo de entrada se almacenara en la memoria. Si se cambia el tipo de entrada, se producira un error de calibracion y se
mostrara un codigo de error CAEr. En el Display.

Valor
visualizado <— Calibraciéon
Desplazamiento del usuario
Valor de punto introducido
alto deseado |- - - L - o o o o oo __ AL _ -
; is Calibracién
Calibracion -} __ _ _ _ _ _ _ _ ___ A _Je— _ __. -
de punto alto 1 ’ de fabrica
"ﬁf . Desplazamiento
Calibracion ! r introducido
de punto bajo- 4 e e
Valor bajo SRS ESEEETEg . Seqal
deseado de entrada

3-8 Calibracion del usuario en dos puntos
3.10 Filtro Digital

En ciertas aplicaciones, el valor del proceso es demasiado inestable para ser leido debido al ruido eléctrico o la
interferencia. Para mejorar esto, se puede usar un filtro programable en el controlador configurando el parametro
"FILT". Se utiliza un valor de 0,5 segundos como valor predeterminado de fabrica. Ajuste FILT para cambiar la constante
de tiempo de 0 a 60 segundos. 0 segundos no representa ningun filtro aplicado a la sefial de entrada. El filtro se
caracteriza por el siguiente diagrama.

Nota

El filiro esta disponible solo para el valor del proceso (PV) y se realiza solo para el valor mostrado. El controlador esta
disefiado para usar una sefal sin filtro para el control, incluso cuando se aplica un filtro. Si se usa una sefal retrasada
(filtrada) para el control; Puede producir un proceso inestable.
PV
A FILT=0

FILT=1

FILT=30-/ e

> Time

3-9 Caracteristicas del filtro

3.11 Transferencia de fallas
El controlador entrara en modo de falla si ocurre una de las siguientes condiciones.

1. Se produce un error "SBER" debido a un sensor abierto en la entrada, una corriente de entrada inferior a 1TmA
para 4-20mA o un voltaje de entrada inferior a 0.25V para 1-5V.

2. Se produce un error ADER debido a que el convertidor A-D del controlador falla. La salida 1 y la salida 2 realizaran la
funcioén de transferencia de fallas (O1.ft y O2.ft) si el controlador ingresa en el modo de falla.
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3.11.1 Transferencia de falla de la salida 1

Si la transferencia de fallas de la salida 1 esta activada, funcionara de la siguiente manera:

1.

Si la salida 1 esta configurada como control proporcional (PB # 0), y se selecciona BPLS para O1FT, entonces la
Salida 1 realizara una transferencia sin problemas. Después de eso, el valor promedio anterior de MV1 se usara
para controlar la Salida 1.

Si la Salida 1 esta configurada como control proporcional (PB # 0), y se establece un valor de 0 a 100.0% para
O1FT, entonces la Salida 1 realizara una transferencia de falla. Después de eso, el valor de O1FT se utilizara
para controlar la Salida 1.

Si la Salida 1 esta configurada como control ON-OFF (PB = 0), entonces la Salida 1 se transferira a un estado
apagado si OFF esta configurado para O1FT, y se transfiere a estado activado si ON esta configurado para
O1FT.

3.11.2 Transferencia de falla de la salida 2

Si la transferencia de fallas de la salida 2 esta activada, funcionara de la siguiente manera:

1. Si OUT2 se configura como COOL y se selecciona BPLS para O2FT, entonces la Salida 2 realizard una
transferencia sin problemas. Después de eso, el valor promedio anterior de MV2 se usara para controlar la
Salida 2.

2. Si OUT2 se configura como COOL, y se establece un valor de 0 a 100.0% para O2FT, entonces la Salida 2
realizara una transferencia de falla. Después de eso, el valor de O2FT se utilizara para controlar la Salida 2.

3. Si OUT2 esta configurado como una funcion de alarma, y OFF esta configurado para O2FT, entonces la salida
se transferira a un estado desactivado; de lo contrario, la Salida 2 se transferira a un estado activado si ON esta
configurado para O2FT.

3.11.3 Transferencia de falla de alarma

Una transferencia de Falla de Alarma se activa cuando el controlador entra en modo de Falla. Después de eso, la Salida
de Alarma se transferira a ON u OFF dependiendo del valor establecido de A1FT, A2FT, A3FT y A4FT.

3.12 Auto-Tuning

A El proceso de Auto-Tuning se realizara utilizando el Set Point (SP1). El proceso oscilara alrededor del Set Point
durante el proceso de Auto-Tuning. Establezca un Set-point en un valor mas bajo si exceder el valor del proceso normal
causara dafnos. Por lo general, es mejor realizar el Auto-Tuning en el Set-Point en el que se espera que funcione la
maquina, con el proceso funcionando normalmente (es decir, material en el horno, etc.)

El Auto-Tuning se aplica generalmente en los siguientes casos:

Configuracion inicial para un nuevo proceso.
El Set-Point se modifica sustancialmente con respecto al Set-Point anterior cuando se realiz6 el Auto-Tuning.
El resultado del control no es satisfactorio.
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3.12.1 Pasos de la operacién de Auto-Tuning

1. El sistema esta configurado para ejecutarse en condiciones reales.

2. Las configuraciones “PB y“ Tl "no deben establecerse en cero.

3. El parametro LOCK debe establecerse en NONE.

4. Establezca el Set Point en un valor de operacidon normal, o un valor mas bajo si el sobrepasar el valor del proceso
normal causara dafos.

. Q - . . . .
5. Mantenga presionado la tecla hasta A-t aparece en el Display superior, continle sosteniendo la
tecla o 3 segundos adicionales, de lo contrario, el Display volvera al pardmetro "Menu de usuario”.

Q
6. Mantenga presionado la tecla hasta que el indicador TUNE comience a parpadear.
7. El proceso de Auto-Tuning ha comenzado.

NOTA:

Durante el Auto-Tuning, la salida permanecera encendida hasta que el valor del proceso alcance el Set-Point. Es
probable que esto haga que la temperatura exceda el Set-Point.

Luego, la salida permanecera apagada hasta que el valor del proceso caiga por debajo del Set-Point.

Esto ocurrira al menos dos veces mientras el controlador "aprende" como controlar su proceso.

Procedimientos:

El Auto-Tuning se puede aplicar cuando el proceso se esta calentando (arranque en frio) o cuando el proceso ha estado
en estado estable (arranque en caliente). Después de completar el proceso de Auto-Tuning, el indicador TUNE dejara de
parpadear y la unidad volvera al control PID utilizando sus nuevos valores PID. Los valores PID obtenidos se
almacenan en la memoria no volatil.

3.12.2 Error de Auto-Tuning

Si el Auto-Tuning falla, un ATER (REEC] el mensaje aparecera en el Display superior en cualquiera de los siguientes
Casos.

e Siel PB supera los 9000 (9000 PU, 900.0 ° F 0 500.0 ° C)
e  SiTl supera los 1000 segundos
o  Siel Set-Point se cambia durante el proceso de Auto-Tuning

3.12.3 Soluciones para un error de Auto-Tuning.
1. Intente el Auto-Tuning una vez mas.
2. Asegurese de no cambiar el Set-Point o cualquier otra configuracion durante el Auto-Tuning.
3. Asegurese de que PB y TI no estén configurados en 0.
4. Utilice la Sintonizacién Manual

5. Toque RESET E tecla para reiniciar el AEEr mensaje.
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3.13 Ajuste manual

En ciertas aplicaciones, el uso del Auto-Tuning puede ser inadecuado para el requisito de control, o el proceso se mueve
demasiado lento para Auto-Tune con precision.

Si este es el caso, el usuario puede intentar la sintonizacién manual.

Si el rendimiento del control mediante el Auto-Tuning sigue siendo insatisfactorio, se pueden aplicar las siguientes
pautas para un mayor ajuste de los valores PID.

SECUENCIA DE AJUSTE INDICACION SOLUCION
: Respuesta Lenta Disminuir PB
Banda Proporcional (PB) Alto rebasgmiento o Oscilaciones Aumentar PB
Tiempo Integral (T1) Respuesta Lenta Disminuir Tl
Inestabilidad u Oscilaciones Aumentar TI
Tiempo Derivado (TD) Respuesta lenta u Oscilaciones Disminuir TD
Alta Rebasamiento Aumentar TD

3-3.Guia de ajuste de parametros PID

PV FB ton low

Perfect

Sat point
P action
FB too high
Tirme
M too high
PV
Set point | —
PO | action
Tl too low
Time
By TD too low
!. Porfact
Setpoint |— — |
TD too high Daction
Tima

3-10. Efectos del ajuste PID
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3.14 Control manual

Para habilitar el control manual asegurese de que el parametro LOCK (bloqueo) esté configurado en NONE. Presione

y mantenga durante 6.2 segundos o hasta HAnd|[--- -] (Control Manual) aparece en el Display, luego

suelte. Presione y mantenga durante 5 segundos adicionales o hasta que el indicador MENU comience a

parpadear. El Display inferior mostrara sl s 5350 Indica la variable de control de salida para la salida 1, y

Indica la variable de control para la salida 2. El usuario puede usar las teclas de arriba-abajo para ajustar
los valores de porcentaje para la Salida de Calefaccién o Enfriamiento. Este valor de% se basa en la configuracién de

CYC1 y CYC2, donde la salida asociada permanecera encendida durante el% de tiempo en que se configuraron los
valores de CYC1y CYC2.

Ejemplo: si CYC1 esta configurado en 20 segundos y el controlador esta configurado en "H50.0", la salida estara
encendida durante 10 segundos y luego se apagara durante 10 segundos.

El controlador realiza el control de lazo abierto e ignora el sensor de entrada siempre que permanezca en modo de
control manual

También se puede acceder al menu del Modo Manual presionando las teclas E .

3.14.1 Salida del control manual

Presionando el @ la tecla revertira el controlador a su modo de visualizacion DISPLAY normal.
3.15 Configuracién del controlador a los valores predeterminados de fabrica

Los parametros del controlador se pueden cargar con los valores predeterminados enumerados en la tabla de
descripcion de parametros. En cierta situacién, es deseable conservar estos valores después de que se hayan cambiado
los valores de los parametros. El siguiente procedimiento a seguir para volver a cargar los valores predeterminados.

1. Asegurese de que el parametro LOCK esté establecido en NONE.

2. Mantenga presionado durante 6.2 segundos o hasta que [HH~ |- = = = | (Control Manual) aparece en el
Display

3. Presione la tecla para navegar por el menu del Modo Manual para llegar a archivo FILE.

4. Mantenga presionado durante 5 segundos o hasta que el Display superior FILE parpadee por un momento.

Los valores predeterminados de todos los parametros ahora estan cargados.
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3.16 Comunicacién de datos (direcciones de registro Modbus y programacién en un manual
separado)

Los controladores son compatibles con el protocolo RS-485 Modbus RTU para la comunicacion de datos. Usar una PC
para la comunicacién de datos es la forma mas econdémica. La sefal se transmite y se recibe a través del puerto de
comunicacion de la PC. Dado que una PC estandar no es compatible con un puerto RS-485, se debe usar un adaptador
de red como un RS232 a RS485 Converter o USB a Serial Converter para convertir RS-485 a RS-232 o USB para PC.
Se pueden conectar hasta 247 unidades habilitadas para RS-485 a un puerto RS 232 o puerto USB. Por lo tanto, una
PC con 4 comm. Los puertos pueden comunicarse con hasta 988 unidades.

3.16.1 Configuracion RS-485

e  Entrar en el menu de configuracion.

o Establecer direcciones individuales para unidades conectadas al mismo puerto.

o Establezca la velocidad de transmision (BAUD), el bit de datos (DATOS), el bit de paridad (PARI) y el bit de
parada (STOP) de modo que estos los valores son acordes con las condiciones de configuracién de la PC.

3.17 Retransmision

El controlador puede emitir (retransmitir) PV o SP a través de sus terminales de retransmision RE + y RE- siempre que
se ordene la opcidn de retransmision. Se debe seleccionar el tipo de sefial correcto para que la placa opcional cumpla
con la opcion de retransmision instalada. RELO y REHI se ajustan para especificar los valores de retransmision a baja y
alta escala.

3.18 Monitoreo de corriente del calentador

Se requiere un transformador de corriente (TEC99998) para medir la corriente del calentador. El acondicionador de
sefial de entrada de CT mide la Corriente del Calentador cuando el calentador esta encendido (la salida 1 esta activada),
y el valor actual permanecera sin cambios mientras el calentador no esté encendido (la salida 1 esta desactivada). Hay 1
o 2 entradas de CT que se pueden conectar a los controladores segun el modelo. Los parametros CT1Ry CT2R
indicaran la corriente del calentador.

La deteccién de rotura del calentador se habilita habilitando la configuracién de deteccion de rotura del calentador HBEN.
Una alarma de rotura de calentador (H.bK) alerta al usuario cuando la corriente medida por CT1 en CT1R es menor
que HB1T o0 CT2 en CT2R es menor que HB2T. Cuando la corriente medida por CT1 en CT1R es mayor que HB1T +
HBHY y CT2 en CT2R es mayor que HB2T + HBHY, la alarma de interrupcion del calentador estara apagada. La
alarma de ruptura del calentador se apagara cuando ambos valores de CT estén en el rango normal. La funcion de
alarma de interrupcion del calentador se habilitara cuando OUT1 esté en condicion.

La deteccién de cortocircuito del calentador se habilita activando la configuracion de deteccién de cortocircuito HSEN.
Una alarma corta de calentador (H.St) alerta al usuario cuando la corriente medida por CT1 en CT1R es mayor que
HS1T o0 CT2 en CT2R es mayor que HS2T. Cuando la corriente medida por CT1 en CT1R es menor que HS1T-HSHY y
CT2 en CT2R es menor que HS2T-HSHY, la alarma corta del calentador se apagara. La alarma corta del calentador se
apagara cuando ambos valores de CT estén en el rango normal. La funcion de alarma corta del calentador se habilitara
cuando OUT1 esté apagado.
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Accesorio requerido

TEC99998

Parametros de configuracién requeridos (consulte “Monitoreo de corriente del calentador” arriba o “Tipos de
alarma”)

Rotura del calentador

1. HBEN

2. HBHY

3. HB1T

4. HB2T

Calentador en Corto (vea "Monitoreo de corriente del calentador” arriba o "Tipos de alarma")

1. HSEN
2. HSHY
3. HS1T
4. HS2T

3.19 Entrada de evento

o Dependiendo del modelo y las opciones ordenadas, hay 1, 2 o 6 entradas de eventos disponibles en la seccién
2.8 para el cableado de una entrada de eventos. La entrada de evento acepta una sefial de tipo digital
(encendido / apagado) como un interruptor o un contacto de relé.

Tipos de sefiales que se pueden usar para cambiar la entrada del evento como se muestra a continuacion.
Relé

Contactos de interruptor “secos”

Colector abierto Pull Low

nivel l6gico TTL

Una de las siguientes funciones se puede elegir utilizando EIFN1 a EIFN6 contenidas en el menu de configuracion. La
misma funcién no se puede configurar para mas de una entrada de evento.

3.19.1 Funciones de entrada de eventos (Ver abajo para descripciones)

. NONE

SP2

RS.A1

RS.A2

RS.A3

RS.AO

.CA.LH

.D.O1

.D.02

10. D.01.2

11. LOCK

12. AU.MA

13. F.tra

14. AL.oN

15. StAR: ejecutar perfil como RUN=STAR
16. CoNt: ejecutar perfil como RUN=CONT
17. PV: ejecutar perfil como RUN=PV

18. Hold: ejecutar perfil como RUN=HOLD
19. StoP: ejecutar perfil como RUN=STOP

CONDONAWN =

NINGUNO: Sin funcién de entrada de evento. Si se elige, la funcién de entrada de eventos esta deshabilitada. El
controlador usara PB1, TI1 y TD1 para el control PID y SP1 (u otros valores determinados por SPMD) para el Set-Point
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SP2: Si se elige, el SP2 reemplazara la funcion de SP1 para el control.

RS.A1: Reinicie la Alarma 1 cuando se activa la entrada del evento. Sin embargo, si la condicién de la alarma 1 aun
existe, la alarma 1 se activara nuevamente cuando se libere la entrada del evento.

RS.A2: Reinicie la Alarma 2 cuando se activa la entrada del evento. Sin embargo, si la condicién de la alarma 2 aun
existe, la alarma 2 se activara nuevamente cuando se libere la entrada del evento.

RS.A3: Reinicie la Alarma 3 cuando se activa la entrada del evento. Sin embargo, si la condicion de la alarma 3 aun
existe, la alarma 3 se activara nuevamente cuando se libere la entrada del evento.

RS.AO: Restablece todas las Alarmas cuando se activa la entrada del evento. Sin embargo, si la condicién de alarma
aun existe, la alarma se activara nuevamente cuando se libere la entrada del evento.

CA .LH: Cancela las Alarmas bloqueadas cuando se activa la entrada del evento.

D.O1: Deshabilite la Salida 1 cuando la entrada de evento esta activada.

D.0O2: deshabilite la Salida 2 cuando la entrada del evento esta activada.

D.01.2: Deshabilite la Salida 1 y la Salida 2.

Nota: Cuando se selecciona cualquiera de D.O1, D.O2 0 D.O1.2 para EIFN, la salida1y/o
La salida 2 volvera a las condiciones normales tan pronto como se deshabilite la entrada del evento.

Bloqueo LOCK: Todos los parametros estan bloqueados y no se pueden cambiar (solo lectura) en la comunicacion.
AU.MA: Cambia entre el modo de control de Auto-Tuning y Manual.

F.tra: Cambiar al modo de transferencia de falla

AL.oN: Sila Alarma 2 o la Alarma 3 estan configuradas en "E1.c.0" o "E2.c.0", entonces EI1 o EI2 activaran la Salida de
Alarma. Alarma 2 o Alarma 3.

StAR: Ejecutar perfil como RUN = STAR

CoNt: Ejecutar perfil como RUN = CONT

PV: Ejecutar perfil como RUN = PV

Hold: Ejecutar perfil como RUN = HOLD

StoP: Ejecutar perfil como RUN = STOP

3.20 Set-Point Remoto

El Set-Point cambiara proporcionalmente con respecto a la entrada dada en los terminales de Set-Point Remoto. La
funcion del Set-Point Remoto necesita que los siguientes parametros se configuren correctamente.

1. RMSP

2. RINL

3. RINH

3.21 Programa de Rampa y Soak (Consulte las descripciones de las configuraciones a continuacién en las
paginas siguientes)

El nuevo controlador de la serie LCD con opcidn de perfil se puede utilizar en la aplicacién donde el Set-Point debe
cambiarse automaticamente con el tiempo. Proporciona 1 programa con 16 segmentos o 2 programas con cada 8
segmentos o 4 programas con cada 4 segmentos. Cada segmento tiene la funcién de Rampa y Soak. Los siguientes
parametros se utilizan para configurar el controlador para los programas de Rampa y Soak.
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1. PROF
2. RUN
3. RMPU
4. STAR
5. END
6. PFR
7. HBLO
8. HBHI
9. HBT
10. CYC

3.21.1 PROF

Seleccione el numero requerido de segmentos para ejecutar. Hay 8 opciones disponibles para que el usuario seleccione
los segmentos del perfil.

. NoNE: No utilizado

.1--4: Usa los pasos 1 a 4

. 5--8: Usa los pasos 5a 8
.1--8: Usa los pasos 1a 8
.9-12: Usa los pasos 9 a 12

. 1316: Usa los pasos 13 a 16
. 9-16: Usa los pasos 9 a 16
.1-16: Usa los pasos 1 a 16

ONO O WN =

3.21.2 RUN (ejecutar)
Seleccione el modo de ejecucion del perfil. Hay 5 modos disponibles en el controlador.

1. STAR: Empezar a ejecutar perfil

2. CoNt: Continuar ejecutar perfil

3. PV: continuar ejecutando perfil desde PV actual
4.HOLD Sostener: mantener perfil

5. STOP: Detener perfil

3.21.2.1 StAR (comienzo)

El Perfil comienza a ejecutarse desde el primer segmento en el perfil seleccionado. En el modo de ejecucion, el
controlador varia el Set-Point de acuerdo con los valores de perfil almacenados.

3.21.2.2 CoNt

El Perfil comienza a ejecutarse desde el segmento donde se detuvo.

3.21.2.3 PV

El Perfil comienza a ejecutarse desde el segmento donde se detuvo con el valor del proceso actual.
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3.21.2.4 Hold

En Modo de Espera, el perfil se congela en su punto actual. En este estado, el usuario puede realizar cambios
temporales en cualquier parametro del perfil (por ejemplo, un punto de referencia objetivo, un tiempo de permanencia o
el tiempo restante en el segmento actual). Dichos cambios solo permaneceran en vigencia hasta que el perfil se
restablezca y vuelva a ejecutarse y cuando los valores de perfil almacenados los sobre escriban.

3.21.2.5 StoP

En el modo de Stop, el perfil se detiene.

3.21.3 RMPU

Seleccione las unidades de tiempo de Rampa y Soak a utilizar. Las opciones disponibles para la seleccién son Horas /
Minutos (HH: MM) y Minutos / Segundos (MM: SS)

3.21.4 STAR

El valor del Set-Point del inicio del perfil. Las opciones disponibles para la selecciéon son Valor de proceso (PV) y Set-
Point del controlador (SP1). El método normal es iniciar el perfil desde el valor del proceso, ya que esto producira un
inicio suave vy sin interrupciones para el proceso. Sin embargo, para garantizar el periodo de tiempo del primer segmento,
la configuracion STAR debe establecerse en SP1 para el punto de inicio

3.21.5 END (FIN)

El valor del Set-Point al final del perfil. Las opciones disponibles para el Set-Point final son el Se-Point del controlador
(SP1).

3.21.5.1 SP1

El perfil termina con el Set-Point del controlador SP1.

3.21.6 PFR

Si se pierde la alimentacidn y luego se restaura mientras se esta ejecutando un perfil, el comportamiento del perfil se
determina mediante la configuracion del parametro “PFR* recuperacién de falla de energia en la configuracién del
perfil. Las opciones disponibles para PFR son CONT, PV, SP1 y OFF.

3.21.6.1 CONT

Si se selecciona CONT, entonces cuando se restaura la energia, el perfil continia desde donde se interrumpié cuando
se perdio la energia. Los parametros como el valor del Set-Point (SV), el tiempo restante (DTMR) y el ciclo restante
(CYCR) se restauraran a sus valores de apagado. Para las aplicaciones que necesitan llevar el valor del proceso al valor
del Set-Point tan pronto como sea posible, esta es la mejor opcion. Los dos diagramas a continuacion ilustran las
respuestas respectivas.
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Set point Segment dwell .
time = t1+t2 Set point
b power off Target Set point

==l

! I
I

I

b
|

power on
| _
| - | = . | 5 &= Time
Ramp | Dwel e amp Segment | Dwell Segment
Segment’  Segment
3-11 Recuperacion de falla de energia del 3-12 Recuperacion de falla de energia del
perfil en el segmento Dwell (tiempo de espera) perfil en el segmento de Rampa

3.21.6.2 PV

Si se selecciona PV, cuando se restaura la energia, el Set-Point comienza en el valor del proceso actual (temperatura), y
luego se ejecuta hasta el Set-Point objetivo del segmento activo. Esta eleccion proporciona una recuperacion mas suave.
Los dos diagramas a continuacién ilustran las respuestas respectivas

Set point Segment dwell
A time = t1+12 Sest Bt
| t1 | | t2 | A power off Target Set point

| ™

I
I
I
|
power on
|
I

I POWET on
R | - = Time
amp | , Ramp Segment Dwell Segment
T
ISeqment Dwell Segment ime
3-13 Recuperacion de falla de energia de 3-14 Recuperacion de falla de energia de
PV en el segmento Dwell (tiempo de espera) PV en el segmento de rampa
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3.21.6.3 SP1

Si se selecciona SP1, cuando se restaura la energia, el perfil se deshabilita y el controlador entra en modo estatico, y se
selecciona SP1 para el Set-Point de control.

3.21.6.4 OFF

Si se selecciona OFF (apagado), cuando se restaura la energia, el controlador se desactiva y entra en modo OFF. Todas
las salidas de control, asi como las alarmas y Eventos estan en OFF (apagadas).

3.21.7 Retencion

A medida que el Set-Point aumenta o disminuye (o se detiene), el valor medido (temperatura) puede retrasarse o
desviarse el Set-Point en una cantidad indeseable. "Retencion” esta disponible para congelar el perfil en su estado
actual. La accion de Retencion es la misma que una alarma de desviacion. La retencion tiene tres parametros.

1. HBLO: Banda Baja de Retencion.
2. HBHI: Banda Alta de Retencion
3. HBT: Tiempo de Espera

Si el error del Set-Point supera la banda alta de retenciéon de conjunto (HBHI) o se retrasa la banda baja de retencion
del conjunto (HBLO), la funcién de retencion congelara automaticamente el perfil en su punto actual y el Holdback timer
(temporizador de retencidon) comenzara a contar. Cuando el valor del Holdback (temporizador de retencion) excede el
valor del tiempo de espera de retenciéon (HBT), el indicador de retencion HdbK parpadeara y se mostrara un cédigo
de error HBER.

3.21.8 CYCL

El nimero de ciclos que se repetiran para que el perfil seleccionado sea configurado por este parametro.

3.21.9 Ejecutar, Retener y Detener un Perfil

El perfil se inicia seleccionando STAR en el Display inferior mediante el uso de teclas EI E . Después de

seleccionar STAR, presione las teclas E[ E simultdaneamente durante 1 segundo para iniciar el perfil. Se
aplica el mismo procedimiento para mantener y detener el perfil. Para mantener el perfil, seleccione HOLD. Para detener
el perfil, seleccione STOP en el Display inferior.

3.21.10 Ver y modificar el progreso del perfil
El perfil en curso se puede monitorear y modificar usando los cuatro parametros a continuacion.
1. CYCR: Los ciclos restantes del perfil.
2. STEP: El paso actual del perfil.
3. TIMR: el tiempo restante para completar el paso actual del perfil
4. STAT: El estado actual del perfil.
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3.21.11 Configurando el perfil

El perfil se configura utilizando los siguientes parametros. Hay 16 segmentos disponibles para el usuario para la
configuracion. Los 16 segmentos se pueden usar como un solo perfil, o dos perfiles con 8 segmentos cada uno, o cuatro
perfiles con 4 segmentos cada uno. Esta seleccion se puede hacer utilizando la seleccién de parametros “PROF”.

3.21.11.1 Parametros de segmento de perfil
Cada segmento de perfil tiene los siguientes parametros.
1. Set-Point del objetivo (TSP)

2. Tiempo de Rampa (RPT)

3. Tiempo de Soak (SKT)

3.21.11.1.1 Elegir Set-Point

El ajuste del Set-Point puede configurarse mediante los parametros TSP1 a TSP16.

3.21.11.1.2 Tiempo de rampa

El tiempo de Rampa del segmento se puede configurar mediante los pardmetros RPT1 a RPT16.

3.21.11.1.3 Tiempo de Soak

El tiempo de Soak del segmento se puede configurar mediante los parametros SKT1 a SKT16.
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4 Aplicaciones

4.1 Control de solo calor con Dwell Timer (tiempo de espera)

Un horno esta disefiado para secar los productos a 150 ° C durante 30 minutos, y luego permanecer sin energia para
otro lote. Para este fin, se utiliza un nuevo controlador de la serie Tempco LCD equipado con un temporizador de
permanencia. El diagrama del sistema se muestra a continuacion.

Set
SP1=150.0
d.tMR=30.0
191 20 Oven
RES
w1500 T/C
4
EEE]
m Heater
dilllE
Controller
6 6 Mains
OUT1 5701 6 o «— Supply
_‘ o O
O] ON
ml_ oF
Timer (ALM ) F
imer ﬂﬁorp

4-1 Control de solo calor con Dwell Timer (tiempo de espera)

Para lograr esta funcion, configure los siguientes parametros en el menu de configuracion.

INPT=K_TC
UNIT=°C
DP=1_DP
OUT1=REVR
O1TY=RELY
CYC1=18.0
O1FT=BPLS
ALFN=dtMR
ALFT=ON

El Auto-Tuning se realiza a 150 ° C para un horno nuevo.
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4.2 Control de solo enfriamiento

Un controlador de la serie LCD Tempco se utiliza para controlar un refrigerador a una temperatura inferior a 0 °C. Como

la temperatura requerida es mas baja que la temperatura ambiente, se requiere una accién de enfriamiento. Por lo tanto,
seleccione DIRT para OUT1. Dado que la salida 1 se usa para controlar un contactor magnético, O1TY se establece en

RELY. Una pequena oscilacion de temperatura es tolerable; por lo tanto, use el control ON-OFF para reducir el desgaste
general y el costo. Para lograr el control ON-OFF, PB se establece en cero y O1HY se establece en 0.1 °C.

Resumen de configuracion Refrigerador

INPT=PT.DN
UNIT= °C
DP=1-DP e
OUT1=DIRT R
O1TY=RELY

5 o 3 <+— Suministro

' de _
R | - energia

Menu del Usuario
PB =0(°C)
O1HY=0.1 (°C)

Control

4-2 Control de enfriamiento
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4.3 Control de calor y frio

Se requiere un molde de inyeccién que se controle a 120 °C para garantizar una calidad constante de las piezas. Una
tuberia de aceite esta enterrada en el molde. Dado que el plastico se inyecta a una temperatura mas alta (por ejemplo,
250 °C), el aceite de circulacién debe enfriarse a medida que aumenta su temperatura. Aqui hay un ejemplo.

\I Molde de inyeccidn
120°C

Plasticos —

| e Bomba
de de
aceite aceite
Freezer ATD
AW o | B
+— Suministro
del
4-20 mA il *= calentador
Salida 2 { Sﬂ“dﬂl—
B8% e = INPT
JEI""H'T -+
LIC U |
1200 o
Control

4-3.Control de enfriamiento por calor

El control PID Heat-Cool se usa para el ejemplo anterior. Para lograr esto, configure los siguientes parametros en el
menu de configuracion

INPT=PT.DN
UNIT=°C

DP= 1-DP
OUT1=REVR
O1TY=RELY
CYC1=18.0 (sec.)
O1FT=BPLS
OuUT2=COO0L
02TY=4-20
O2FT=BPLS

(Continua en la siguiente pagina)
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Ajuste SV a 120.0 ° C, CPB a 125 (%) y DB a -4.0 (%).
Aplique el Auto-Tuning a 120 ° C para un nuevo sistema y obtener valores PID éptimos.

El ajuste de CPB esta relacionado con los medios de enfriamiento utilizados. Si se usa agua como medio de enfriamiento
en lugar de aceite, el CPB se establece en 250 (%). Si se usa aire como medio de enfriamiento en lugar de aceite, el
CPB se establece en 100 (%). El ajuste de DB depende de los requisitos del sistema.

Un valor mas positivo de DB evitara una acciéon de enfriamiento no deseada, pero aumentara el sobreimpulso de la
temperatura, mientras que un valor mas negativo de DB lograra un exceso de temperatura menor, pero aumentara la
accion de enfriamiento no deseada.

4.4 Rampa y Dwell (Espera)
4.4.1 Camara de ciclo de temperatura

Se utiliza una camara para probar el efecto del ciclo de temperatura en las computadoras personales. Se utiliza un
temporizador de ciclo externo para controlar la entrada del evento para cambiar el punto de ajuste. Se requiere que los
productos bajo prueba permanezcan a 60 ° C durante 1 hora y -10 ° C durante 30 minutos. El intervalo de transicién
entre altas y bajas temperaturas debe ser de 5 minutos. Realice la siguiente configuracion.

E1FN=SP2

A1FN=DTMR

OUT1=REVR, Relay Salida
OUT2=COOL, 4-20mA Salida
RAMP=MINR

UNIT=°C

El diagrama del circuito y su perfil de temperatura se muestran en la siguiente pagina.
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4-4 Camara de ciclo de temperatura de Rampa y Dwell
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4-5. Perfil de temperatura para la camara de ciclo de temperatura

Un controlador de la serie LCD proporciona una senal de 4-20 mA para controlar la velocidad de un inversor. SP2 se
elige para EIFN con el fin de lograr un control PID dual
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4.4.2 Control para hornear pan

El pan se hornea en lotes. Se incorpora una rampa para controlar los grados adecuados para hacer el pan. Se usa un
temporizador de permanencia para apagar la alimentacion del horno. El sistema esta configurado como se muestra en el
siguiente diagrama.

AC Relay
3’:" o
Calentamiento a0 +—c° + Energia eléctrica
..-I'u'l_"_r' § 5'I'Z: 5':" o _T 220 VCA
o0 — 00—
Horno
» ] o—8—5 O
+ Calentamiento|

nnnn

®®é®§§ﬁ§

Control

QOO0

+] |-

4-6 Horno de pan

Solicite un relé de forma A para la alarma 1. Presione el interruptor ON para iniciar un lote. La temperatura aumentara
con una velocidad de rampa determinada por el valor de RAMP. El pan se hornea a la temperatura del Set-Point durante
un tiempo predeterminado que se determina configurando el valor "DTMR", y luego se corta la energia.

40

Riseias 40 A1FN=TIMR
PV} - it SPMD=MINR

e .| S l=——=|  Time=40.0 (minutes )
| | RAMP=30.0 (°C/min )
| : Alarm 1: Form B Relay

30 °C/min
30°C ' L1
I : Restart a
, i new batch
5 45 | Cooling Tiempo
down (minutos)

4-7. Perfil de temperatura del horno de coccion
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4.5 Set Point Remoto

Se utiliza un horno de zonas multiples en linea para secar la pintura. Dado que la demanda de calor varia en diferentes
posiciones en la linea de produccioén, se deben usar multiples zonas con controles individuales para garantizar un perfil
de temperatura constante. Si el usuario utiliza un controlador de la serie LCD con una salida de retransmisién para el
controlador maestro y retransmite el Set-Point a la entrada del Set-Point Remoto de los controladores esclavos, cada
zona se sincronizara con la misma temperatura. Aqui hay un ejemplo

Al control Al control Al control Al control
Zona 1 Calentador Zona 2 Calentador Zona 3 Calentador Zona 4 Calentador
Salida 1 Salida 1 Salida 1 Salida 1
'M A2 PV C Al A2 PVY °C Al A2 PV °C .M PV °C
' / 53 I~ [} E " ! B (N ‘ [} E xl
‘ | Lt | 4 Ly { [ : 4 Ly
sv | 100N : 'ml sv | 1an 1on
our | lBU‘ our i ! U our | ISUI our \ 'BU,
] A ¥ @ A ¥ @ A v @ 2 ¥
- + - + - + - +
Retransmision Set-Point Remoto
Maestro Esclavo Esclavo Esclavo

4-8. Aplicacién del Set-Point Remoto

Establezca los siguientes parametros en el menu de configuracion.

Para unidad maestra
FUNC= FULL
OFS3=3(0-5V)
RETY=RE.SP
RELO=0°C

REHI = 300°C

Para unidades esclavas

FUNC = FULL

OFS1 u OFS2 u OFS3 deben configurarse para una opcién de retransmision adecuada.
RMSP =2 (0 - 5V)

RINL=0°C

RINH=300°C

Si se envia una sefal de voltaje (como en el ejemplo anterior) a las unidades esclavas, las entradas esclavas deben
conectarse en paralelo. Si se envia una sefial de corriente (por ejemplo, 4-20 mA) a las unidades esclavas, las entradas
esclavas deben conectarse en serie. La retransmisién de corriente se usa ampliamente ya que puede transmitir a una
distancia mas larga sin caida de voltaje.

Nota: REHI y RINH deben establecerse con valores superiores al rango del Set-Point utilizado.
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4.6 Solicitud de retransmision

Una habitacién con aire acondicionado utiliza controladores para controlar su temperatura y humedad. La temperatura y
la humedad deben registrarse en una grabadora. Los rangos de interés para estas dos cantidades son: 20°Ca30°Cy
40% HR a 60% HR. Las entradas de la grabadora aceptan sefial de 0 - 5 V. Para lograr esto, configure los siguientes
parametros en el menu Configuracion.

UNIT 1

FUNC= FULL

OFS3=3(0-5V)

RETY=RE.PV

RELO= 0°C

REHI = 300°C

UNIT="C

UNIT 2

FUNC= FULL

OFS3=3(0-5V)

RETY=RE.PV

RELO= 0°C

REHI = 300°C

INPT=0 -1V (Segun el sensor de humedad)
UNIT= PU

SP1L and SP1H se utilizan para limitar el rango de ajuste del Set-Point

4.7 Perfil de Rampa y Soak en la camara de tratamiento térmico.

Una camara de tratamiento térmico necesita cambiar la temperatura en funcion de ciertos intervalos de tiempo. El
proceso requiere un aumento rapido de temperatura a medida que se calienta y una disminucion rapida de temperatura a
medida que se enfria. Para lograr un aumento rapido de la temperatura, se enciende un calentador adicional a un rango
de temperatura mas alto. Se enciende un ventilador de enfriamiento para acelerar la velocidad de enfriamiento a medida
que la temperatura cae rapidamente. Se requiere una alarma para anunciar al operador que el procedimiento ha
finalizado.

La salida 1 se usa para controlar el calentador principal, la salida 2 se usa para controlar el ventilador de enfriamiento

Temperatura

[
000 °C ===

400 °C+

I
I
I
I
I
I
I
L

0 25 46 55 73 88

4-9. Perfil de temperatura de la camara de tratamiento térmico

El perfil de temperatura que se muestra en la figura anterior se puede lograr utilizando los parametros que se muestran
en la pagina siguiente.
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PROF=1-4
RUN=StAR
RMPU=MM:SS
STAR=PV
END=OFF
PFR=CONT
CYCL=1

TSP1=400°C
RPT1=25:00
SKT1=00:00
TSP2=400°C
RPT2=00:00
SKT2=21:00
TSP3=1000°C
RPT3=09:00
SKT3=00:00
TSP4=1000°C
RPT4=00:00
SKT4=18:00

INPT=K_TC
UNIT="C
DP=No dP
OUT1=REVR
CYC1=18
OuUT2=COO0L

4.8 Tabla de disponibilidad de parametros

Registro | Parametro | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- Condiciones de existencia
Direccion | Notacion 2400 | 9400 | 8400 | 8450 | 7400 | 4400 | 6400
0 SP1 v vV V Vv V V V Existe incondicionalmente
TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450 / TEC-7400: existe
si E1FN se establece en SP2
1 SP2 V V V vV V V \ | TEC-9400/ TEC-2400 / TEC-6400: existe si E1FN es
existe y E1FN se establece en SP2
TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450 /| TEC-7400: existe
si E2FN esta configurado en SP3
2 SP3 v v v v v v TEC-9400/ TEC-6400: existe si existe E2FNy
E2FN se establece en SP3
SP4 \ V V Existe si E3FN se establece en SP4
SP5 V vV v Existe si E4FN esta configurado en SP5
5 SP6 V \Y V Existe si E5FN esta configurado en SP6
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Registro | Parametro | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- Condicianas s axietencla
Direccién | Notacién | 2400 | 9400 | 8400 | 8450 | 7400 | 4400 | 6400 '
6 SPY Yy V W Existe si EGFN se establece en SP7
TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450:
Existe si A1FN esta configurado en DTMR o AZFN esta
configurado en DTMR o A3FN esta configurado en DTMR
o A4FN esta configurado en DTMR
TEC-7400: existe si AMFN esta configurado en DTMR
o A2FN esta configurado en DTMR o A3FN esta
7 DTMR v V Y Y Y, y y | configurado en DTMR o OFS53 esta configurado en AL4 y
AAFN esta configurado en DTMR
TEC-9400: existe si A1FN esta configurado en DTMR
o A2FN esta configurado en DTMR o OF33 esta
configurado en ALM3 y A3FN esta canfigurade en DTIVR
TEC-2400 ! TEC-6400: existe si A1FN psta
configurade en DTMR o A2FN esta configurado en DTMR
8 INPT V v v V Y v v Existe incondicionalmente
UNIT v v v v v v v Existe incondicionalmente
10 DP V \ Y v v V V Existe incondicionalmente
1 INLO v v v v v \ v Existe si INPUT esta configurado en 4-20, 0-20, 0-5V, 1-5V o
12 INHI vV v Y V v v g | ¢IB
13 SP1L vV i v v vV V vV Existe incondicionalmente
14 SP1H vV i Y v v v i¥i Existe incondicionalmente
15 FILT V V v v v V v Existe incondicionalmente
16 DISP Y Y W V Existe incondicionalmente
17 PB V v \Y v \ v v Existe incondicionalmente
18 Tl V V v v V V V ) )
Existe si PB1 #0
19 D V V v v V V V
20 ouTA1 V i Y v v V V Existe incondicionamente
21 O1TY V \Y Y v V V V Existe incondicionalmente
22 Q1FT v A v v V V V Existe incondicionalmente
23 O1HY V v v v v v v Existe siPB1=0
24 CYC1 V \Y v v V V V Existe si PB1#0
75 OFST V V v v V V V ExistesiPB1#0yTI=0
20 RAMP V i Y v v v v Existe incondicionalmente
27 RR \ vV iV V v v \ Existe si RAMP esta configurade en MINE para HER
28 ouT2 V v Y v V v V Existe incondicional mente
29 Q2TY V V v v v V V o .
Existe if OUT2 is set to COOL or AL1 or RAL1
30 O2FT V V Y v V V V
31 CYCz2 V v v v v v v
32 CPB V V v v V V V Existe if OUT2 is set to COOL
33 DB V v Y v v V V
34 A1FN V \Y v Y V V V Existe if OUT2 is set to AL1 or RAL1
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Registro
Direccién

Parametro
Notacion

TEC-
2400

TEC-
9400

TEC-
8400

TEC- | TEC- | TEC-
8450 ( 7400 | 4400

TEC-
6400

Condiciones de existencia

35

AIMD

Existe QUT? esta configurado en AL1 o RAL1 y
A1FN esta configurado en DEHI, DELO, DBHI,
DBLO, PVHI, PVLO, HBK o H ST

ATHY

Existe si OUT2 esta configurado en AL1 o RAL1
y A1FN se establece en
DEHI, DELO, DBHI, DBLO, PVHI 0 PVLC

37

ATFT

Existe si OUT2 esta configurado en AL1 0 RAL1y
A1FN esta configurado en DTMR, DEHI, DELO,
DBHI, DBLG, PVHI 0 PYLO

A1SP

Existe si OUT2 esta configurado en AL1 o RAL1y
A1FN esta configurado en PVHI 0 PVLO

A1DV

Existe si OUT?2 esta configurado en AL1 o RAL1 y
A1FN esta configurado en DEHI, DELO, DBHI, DBLO

A20T

TEC-4400 7 TEC-8400 / TEC-8450 / TEC-7400/ TEC- 9400
existe incondicionalmente TEC-2400 / TEC-6400: existe si
OF52 esta configurado en AL2

4

AZFN

TEC-4400 7/ TEC-8400 7/ TEC-8450 / TEC-7400 / TEC- 9400
existe incondicionalmente TEC-2400 / TEC-6400; existe si
OF 52 esta configurado en AL2

42

AZMD

TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450 / TEC-7400 / TEC-
9400: existe si A2FN esta configurado en

DEHI, DELO, DBHI, DBLO, PVHI, PYLO, HBK, H.ST,
E1.CO0ocE2C.O

TEC-2400 / TEC-6400; existe si OFS2 esta configurado
en AL2 y A2FN esta configurade en DEHI, DELO, DBHI,
DBLO, PYHI, PYLO, HBK HST,E1.CO0E2CO

AZHY

TEC-4400/ TEC-8400 / TEC-8450 / TEC-7400 / TEC-
9400 existe si AZFN esta configurado en
DEHI, DELO, DBHI, DBLO, PVHI o PVLO

TEC-2400 / TEC-6400: existe si OF32 esta configurado
en AL2 y A2FN esta configurado en DEHI, DELO, DBHI,
DBLO, P¥Hl o PYLO

44

AZFT

TEC-4400/ TEC-8400 / TEC-8450 / TEC-7400 / TEC-
9400: existe si A2FN esta configurado en

DTMR, DEHI, DELO, DBHI, DBLO, P¥HI o PYLO
TEC-2400 / TEC-6400: existe si OF32 esta configurado
en AL2 y AZFN esta configurado en

DTMR, DEHI, DELO, DBHI, DBLO, PVHI o PYLO

A2SP

TEC-4400 / TEC-8400/ TEC-8450 / TEC-7400/ TEC-
9400: existe si A2FN esta configurado en

DTMR, DEHI, DELO, DBHI, DBLQ, PVHI 0 FVLO
TEG-2400 / TEC-6400: existe si OFS2 esta configurade
en AL2 y A2FN esta configurado en

DTMR, DEHI, DELO, DBHI, DBLQ, PVHI 0 FVLO

A2DV

EC-4400/ TEC-8400 / TEC-5450 / TEC-7400 / TEC- 8400
existe si A2FN esta configurado en

DEHI, DELO, DBHI, DELO

TEC-2400/ TEC-6400: existe si OFS2 esta configurado en
AL2 y AZFN esté configurado en DEHI, DELO, DBHI, DBLO

a7

A30T

TEC-8400/ TEC-8450 / TEC-7400 / TEC-4400: existe
incondicionalmente

A3FN

TEC-9400: existe si OFS3 esta configurado en ALM3
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Registro
Direccidn

Parametro
Notacion

TEC-
2400

TEC-
9400

TEC-
8400

TEC- | TEC- | TEC- | TEC-
8450 | 7400 | 4400 | 6400

Condiciones de existencia

49

AIMD

TEC-8400/ TEC-8450 / TEC-7400/ TEC-4400:
existe si A3FN esta configurado en

DEHI, DELO, DBHI, DBLO, PVHI, PVLO, HBK o
H.ST

TEC-9400: existe si OFS3 s esta configurado en
ALM3, o si A3FN esta configurado en DEHI,
DELO, DBHI, DBLO, PYHI, PVLO, HBK 0 H.ST

50

A3HY

51

A3FT

52

A3SP

=Z|=l|=C

<=

<|<|=

<|<|<
<|<|<

83

A3DV

TEC-8400/ TEC-8450/ TEC-7400/ TEC-4400:
existe si A3FN esta configurado en DTMR, DEHI,
DELO, DBHI, DBLO, PVYHI o PYLO

TEC-9400: existe si OPT3 esta configurado en
ALM3, o si A3FN esta configurado en DTMR,
DEHI, DELO, DBHI, DBLG, PVHI 0 PVLO

54

A40T

<

<

b5

A4FEN

TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450: existe si OFS3 esta
configurado en A.4.20, A.0.20, A.0.5V, A.1.5Y¥ 0 A.0.10
TEC-7400: existe si OFS3 esta configurado en AL4

56

A4MD

TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450: existe si OFS3 esta
configurado en A.4.20, A020, A05V, A15V 0 A010
y A4FN esta configurado en DEHI, DELO, DBHI ,
DBLO, PVHI, PYLO, HBK 0 H.ST

TEC-7400: existe si OFS3 esté configurado en AL4 y
A4FN esta configurado en DEHI, DELO, DBHI, DBLO,
PVHI, PVLO, HBK 0 H.ST

57

AdHY

TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450: existe si OFS3 esta
configurado en A.4.20, A.020, A0SV, A15V0A010y
A4FN esta configurado en DEHI, DELO, DBHI, DBLO,
PVHI 0 PVLO

TEC-7400: existe si OFS3 esta configurado en AL4 y
AA4FN esta configurado en DEHI, DELO, DBHI, DBLO,
PVH| o PV O

58

A4FT

TEC-4400/ TEC-8400 / TEC-8450: existe si OFS3
esta configurado en A.4.20, A.0.20, A0.5V,

A 15V 0A0.10y A4FN esta configurado en
DTMR, DEHI, DELO, DBHI, DBLO, PVHI 0 PYLO
TEC-7400: existe si OFS3 esta configurado en
AL4y A4FN esta configurado en DTMR, DEHI,
DELO, DBHI, DBLO, PVvHl 0 PVLO

59

A4SP

TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450: existe si OFS3 esta
configurado en A.4.20, A.0.20, A0V, A 15Vo A0.10y
A4FN esta configurade en PYHI o PYLO

TEC-7400: existe si OFS3 esta configurado en ALy
AdFN esta configurade en PYHI o PYLO

60

A4DY

TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450: existe si OF53 esta
configurado en A.4.20, A.0.20, A0SV, A1.5V 0 A.0.10
y A4FN esta configurado en DEHI, DELO, DBHI, DBLO
TEC-7400: existe si OFS3 esta configuradoen AL4y
A4FN esta configurade en DEHI, DELO, DBHI, DBLO

61

BPL1

Existe incondicionalmente

62

BPL2

Existe incondicional mente

63

CJCL

Existe incondicionalmente

64

PV64

Existe incondicionalmente

65

SV65

= | =l |=<|=<|=

< | < |=|<|<

< |<|<|<|<

g|lg|=|l<s|<=

<|<|=|<|=
<|=<|=<|<|<
<|l<|<|<|<

Existe incondicionalmente
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e | parimeso] 1 | 16 [ e | 1 |1k | 20 | 16 | conctones e sistnci
66 MV166 vV V vV vV v vV V | Existeincondicionalmente
67 MV267 vV v V vV v V Vv Existe si OUT2 esta configurado en COOL
68 TIMER V v V v V V Vv Existe incondicionalmente
69 EROR v V V v v v V | Existe incondicionalmente
70 MODE V V V vV V v V | Existe incondicionalmente
7 PROG71 v v Vv vV v v V | Existe incondicionalmente
72 CMND vV v vV vV v V V | Existe incondicionalmente
73 JOB1 vV V V vV v V V Existe incondiciona mente
74 JOB2 v V Y v v v V| Existe incondicionalmente
7% JOB3 V v V v v Y Vv Existe incondicionalmente
76 CJCT V V V vV v vV V | BExste incondicionalmente
77 ADLO v v Y v v % v Existe incondicional mente
78 ADHI v v v Vv vV v V' | Biste incondicionalmente
79 RTDL V v v v v v V| Existe incondicionamente
80 RTDH v v Y v V v V| Bdste incondicionalmente
81 CJLO v A v V V v V| Existe incondicionalmente
82 CJHI v v Vv v v V V Existe incondicionamente
83 VL v v V v v v V | Existe incondicionalmente
84 V1G vV v V Vv V V Vv Existe incondicionalmente
85 MA1L v v v v v v v Existe incondicionamente
86 MAIG v Y v v v v V Existe incondicionalmente
87 V2L V V i V
88 V2G V vV V v Existe si OFS1 no esta configurado en NINGUNO
89 MA2L V Y v V y OFS2 no esta configurado en NINGUNO y
90 MA2G V v vV v OFS&3 no esta configurado en NINGUNQ
91 PL1L v v Vv v v V Vv ] ]
92 PL1H vV V Vv vV V V V anERiakel
93 PL2L vV V Vv v v V V
Existe si OUT2 esta configurado en COOL
94 PL2H V V Vv vV V V V
95 SELA1 v v v v v v V| Existeincondiciondmente
96 SEL2 ' Y V V v V V | Existe incondicionalmente
9 SEL3 v v v v v v v Existe incondicionalmente
98 SEL4 v Y v v V v V| Existeincondicionalmente
99 SELS ' V V vV v v v Existe incondicionalmente
100 SELB v v v v v v v Existe incondicionalmente
101 SEL7 v v vV W v v V | Bxste incondicionamente
102 SEL8 v Y vV v v v V| Existeincondicionalmente
103 QFS1 v 7 v v v v v Existe incondicionalmente
104 QFS?2 y y yV Y Y y V BExiste incondicionamente
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Registro | Parametro | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- o . -
Direccién | Notacion | 2400 | 9400 | 8400 | 8450 | 7400 | 4400 | 6400 HEEERAEs dE ARttt
105 OFS3 v v V V v Existe incondicionalmente
106 RETY Vi Y] y y y y y | TEC-4400/TEC-8400 / TEC-8450: existe si
OF &3 esta configurado en 4-20, 0-20, 0-5V,
107 RELO v v v V Y Y Vo |1-5V, 0-10, A.4.20, A.0.20, AOSY , A15V o
A010
TEC-7400 / TEC-9400: existe si OFS3 esta
108 REHI v v v v V V V  |configurado en 4- 20, 0-20, 0-5V, 1-5V, 0-10
TEC-2400 / TEC-6400: existe si OFS2 esta
configurado en 4- 20_0-20 0-5V 1.5V _0-10
109 ADDR V V v v V V V
110 BAUD v s V v v v V
M DATA v v v v v v V| Existe si OFS1 esta configurado en RS-485
112 PARI vV v v v v V V
13 STOP v v v v A v V
TEC-4400/ TEC-8400 / TEC-8450 / TEC-7400: existe
si OF 32 esta configurado como CT10 CT1.2
114 CTIR Vil VLY Y Y Y LV TEC0400: existe si OFS2 se establece en GT1.2
TEC-2400 / TEC-6400: existe si OF51 selecciona CT1
TEC-4400/ TEC-8400 / TEC-8450 / TEC-7400: existe si OF32
esta configurado en CT1.2
115 CT2R v Y Y V V V TEC-9400: existe si OFS2 esta configurado en ELCT 0 GT1.2
TEC-6400: existe si OFS2 ests configurado en CT2
TEC- 4007 TEC-8400 / TEC-8450 7 TEC-7400: existe i
OF 52 esta configurade como CT1 0 CT1.2
TEC-8400: existe si OF52 esta configurado en EI CT o
116 HBEN V V v v v v V| CT1.2 TEC-2400: existe si OFS1 esta configurado en
CT1
TEC-6400: existe si OFS1 esta configurado en CT1 0
OF 32 esta configurade en CT2
17 HBHY vV V V V vV v v Existe si HBEN existe y HBEN esté configurado en OM
118 HB1T V V V v v vV vV Existe si CT1R existe y HBEN esta configurado en ON
119 HB2T v v V v Y, Y Existe si CT2R existe y HBEN esta configurade en ON
TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450 / TEC-7400: existe si
OFS?2 esta configurada como CT1 0 CT1.2
TEC-9400: existe si OFS2 esta configurado en EL.CT o
120 HSEN vV v V v V V V| CT1.2 TEC-2400: existe si OFS1 esta configurade en
CT1
TEC-6400: existe si OFS1 esta configurado en CT1 0
QFS? esta configurado en CT2
121 HSHY vV V V Y v v vV Existe st HSEN existe y HSEN esté configurado en ON
122 HSI1T v V v V V) v Y, Existe si CT1R existe y HSEN estd configurade en ON
123 HS2T V v v V V v Existe si CT2R existe y HSEN esta configurado en ON
124 RMSP V V v v TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450/ TEC-7400:
125 RINL v v v v existe s OF51 “y QFS2 y' OFS3 no estan todos
seleccionados "Ninguno
126 RINH Y v V V TEC-9400/ TEC-2400 / TEC-6400: no existe
127 FILE v v V V v V V| Existe incondicionalmente
128 PV v v v v vV v V | Existe incondicionalmente
129 SV v v v v v v V Existe incondicionalmente
130 MV 1 v v vV v vV vV v Existe incondicionalmente
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Register | Parametro | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- = v -
Direccién | Notacién | 2400 | 9400 | 8400 | 8450 | 7400 | 4400 | 6400 CCRAICIONES S EXISPHT i

131 M2 v vV V V V V V Existe si OUT2 esta configurado en COOL

132 PASS s v V V \ v V Existe incondicionalmente

133 CODE V V V V V V v Existe incondicionalmente

134 OFTL v v V W V V V Existe incondicionalmente

135 QFTH V V V V vV V V Existe incondicionalmente

136 CALO V v V v v v vV Existe incondicionalmente

137 CAHI V vV v V V V v Existe incondicional mente

140 PROG v vV V vV v vV vV Existe incondicionalmente
TEC-4400/ TEC-8400 / TEC-8450 / TEC-7400: existe
incondicionalments

141 E1FN v v v Y v Y v TEC-9400: existe si OFS2 esta configurado en E|12 o EICT
TEC-2400 / TEC-6400: existe si OFS1 esta configurado en El1
TEC-4400 { TEC-8400 / TEC-8450 / TEC-7400:
existe incondicionalmente

[ E2EN % % % ¥ v ¥ TEC-9400: existe si OFS2 se establece en EI12
TEC-6400: existe si OFS2 se establece en EI2

143 E3FN vV V V
TEC-4400 / TEC-8400/ TEC-8450: existe

144 E4FN Vv v Vv incondicionalmente

145 E5FN Vi v; v TEC-7400 / TEC-9400/ TEC-2400 / TEC-6400:

146 E6FN v | v v no existe

147 A1DL v v v v v v v Existe si QUTZ esta configurado en AL1 o RAL1

TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450 / TEC-7400 / TEC- 9400;
existe incondicionalmente

148 A2DL v Y v v v v v TEC-2400 / TEC-6400: existe si OFS2 esta configurado en AL2
TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450 / TEC-7400: existe

149 A3DL v v v v v incondicionalmente
TEC-9400; existe si OFS3 esta configurado en ALM3
TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450: existe si OFS3 esta

150 A4DL v v v v configurado en A4.20, A.020, A.0.5V, A15V 0 A0.10
TEC-7400: existe si OFS3 esta configurado en AL4

151 SFT v v v v v v v Existe incondicionalmente

162 SFL1 v v v v v v v Existe si SFT no esta configurado en OFF

163 SFL2 v v v v v v V Existe si SFT no esté configurado en OFF

154 SFTH v v v v v v v Existe si SFT no esta configurado en OFF

155 SFTR v v v v v v v Existe si SFT no esta configurado en OFF
TEC-4400/ TEC-8400/ TEC-8450 / TEC-7400:

161 PROF vV vV V V existe incondicionalmente
TEC-9400 / TEC-2400 ! TEC-6400: no existe

162 RUN vV V vV vV

163 RMPU vV vV vV vV

164 STAR Y Y Y Y TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450/ TEC-7400: existe
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Registro | Parametro | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- . T
Direccion| Notacion | 2400 | 9400 | 8400 | 8450 | 7400 | 4400 | 6400 uendizioncs de cxlsteltcia

165 END Vv V Vv V si PROF #0 -

= S e - . - TEC-9400 / TEC-2400 / TEG-6400: no existe

167 HBLO Vv V V Vv

168 HBHI Vv Vv Vv Vv

169 HBT vV vV vV Vv

170 cYCL Vv V vV Vv
TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450 / TEC-7400:

1 RTeR Ll R existe si PROF #0

172 STEP vV v V vV TEC-8400 / TEC-2400 / TEC-6400: no existe

173 TIMR vV vV Vv Vv

174 STAT v v V v

175 TSP1 Vv Vv vV vV

176 RPT1 v v v v

177 SKT v v v v

178 TSP2 v v v v

179 RPT2 v v v v

180 SKT2 v v v v TEC-4400/ TEC-8400 / TEC-8450 / TEC-7400:
existe si PROF se estableceen 1,307

181 TSP3 v v v v TEC-9400 / TEC-2400 / TEC-6400: no existe

182 RPT3 v v v v

183 SKT3 v v v v

184 TSP4 v v v v

185 RPT4 v v v v

186 SKT4 v v v v

187 TSP5 v v v v

188 RPTS v v v v

i 2l Yl ¥l ¥ ¥ TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450 | TEC-7400:

190 TSP6 vV V V vV existe si PROF esta configuradoen 20307

m =PTE v v v v TEC-9400 / TEC-2400 / TEC-6400: no existe

192 SKT6 Vv vV Vv vV

193 TSP7 vV vV V V

194 RPT7 vV vV vV v

158 =i L I TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450 / TEC-7400:

196 TSP8 v v Y v existe si PROF esta configuradoen 2,307

197 e v v v v TEC-9400 / TEC-2400 / TEC-6400: no existe

198 SKT8 vV v vV vV

199 TSPY V V V V

>0 P79 v v v v TEC-4400/ TEC-8400 / TEC-8450/ TEC-7400:
existe si PROF se estableceend 607

201 SKT9 v v v v TEC-9400 / TEC-2400 / TEC-6400: no existe

202 TSPA Vv vV vV Vv
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Registro | Parametro | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- | TEC- » L
Direccion| Notacién | 2400 | 9400 | 8400 | 8450 | 7400 | 4400 | 6400 ContIeion = de 8 stng

203 RPTA v v ]v ]y

204 SKTA v v ]v]v

205 TSPB v v]v |y

208 RPTB v [ v | v ] v

207 SKTB v v ]v|v

208 TSPC v [ v [ v ] v

209 RPTC v | v [v ] v

210 SKTC v v ]| v | v

211 TSPD v v ] v ]wv

212 RPTD v [v ]y |V

213 SKTD v [v v ]v

214 TSPE v v | v | v

215 RPTE v v ] v ]v

216 SKTE v v i v TEC-4400 / TEC-8400 / TEC-8450 | TEC-7400:

existe si PROF se estableceen, 607

217 TSPF L TEC-9400 / TEC-2400 / TEC-6400: no existe
218 RPTF v v ]v]v

219 SKTF vI|v]v |y

220 TSPG v v][v]v

221 RPTG v v ]v]|v

22 SKTG v v ] v ]wv

4.8.1 Disponibilidad del parametro
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Fabricante desde 1972

ELEMENTOS DE ~ CONTROLES DE SENSORES » SISTEMAS DE CALENTAMIENTO

CALEFACCION ELECTRICA * TEMPERATURA * DE PROCESOS

i{CALENTAMIENTO!

Con miles de variaciones de diserio,
hacemos todo lo que requiere

Resistencias Banda Resistencias Cartucho
Resistencias Ahogadas Resistencias de Bobina y Cable
Resistencias Radiantes Resistencias Tira

Resistencias Flexibles Resistencias Tubulares
Procesos de Calentamiento Instrumentacion

Control de Temperatura Sensores de Temperatura

TEQPED México, S.A. de C.V.

Amado Nerveo No. 60-Bis, Col. San Francisco Tetecala, Del. Azcapotzalco, C.P. 02730, CDMX
www.tempcomexico.com * info@tempcomexico.com
Tel: (55) 2451-4070 * Fax: (55) 5561-6889

TEQF'I:D Guadalajara, S.A. de C.V.

Av. Patria No. 1950, Col. Lomas de Polanco, C.P. 44960, Guadalajara Jal. México
www_tempcomexico.com * gdi@tempcomexico.com

Tel: (33) 1204-4030 * Fax: (33)1204-4033
(33) 1204-4031
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